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1. WSTEP

Netti Dynamic S to komfortowy wozek inwalidzki
dla dzieci do uzycia we wnetrzach i na zewnatrz.
Zostaty przebadane zgodnie z DIN EN 12183:2014.
Badania zostaty przeprowadzone przez TUV SUD
Product Service GmbH w Niemczech.

W Alu Rehab jestesmy przekonani, ze wozki
inwalidzkie powinny by¢ wybierane na podstawie
doktadnej oceny uwzgledniajacej potrzeby
uzytkownika i wymagania srodowiska. Dzieci rosng
szybko i z tego powodu stworzylismy Netti Dynamic
S z wieloma regulacjami i dostosowaniami. Jest to
wozek inwalidzki tatwy do regulacji z czasem wraz

z rozwojem dziecka, zapewniajacy ergonomiczne
siedzenie dla dziecka.

Netti Dynamic S ma regulowany kat siedziska i
oparcia, czyli utatwia uzytkownikami zmiane pozycji,
mobilizacje lub korekte postawy (stabilizacje).

Netti Dynamic S to odchylany wézek inwalidzki
z pochylanym oparciem, umozliwiajacy
uzytkownikowi kontrolowane

,otwarte ruchy kinetyczne” (OK-C).

Netti Dynamic S przeszedt badanie zderzeniowe w
Millbrook Proving Ground, Bedford UK i RISE
(Szwedzki Instytut Badan), zgodnie z

1SO 7176-19:2008.

Maks. waga uzytkownika wynosi 75 kg,
rowniez podczas korzystania jako siedzisko w
samochodzie.

A Podczas montazu akcesoriéw takich jak
zestaw napedowy itd., ciezar akcesoriow
nalezy odja¢ od maks. wagi uzytkownika.

@ Specyfikacje sg r6zne w poszczegdlnych
krajach.

Model: Netti Dynamic S
4 My-Netticom Jezyk: Polskie  Wersja: 2021-03



1.1 OBSZARY ZASTOSOWANIA
/WSKAZANIA DLA NETTI
DYNAMIC S

Netti Dynamic S to wielofunkcyjny wozek inwalidzki
stanowiagcy zaawansowana pomoca w mobilnosci
dla uzytkownikow z dystonia. Jest przeznaczony

dla uzytkownikéw z zaawansowanym schematem
ruchéw, powodujacym silne spazmy i skurcze uktadu
miesniowo-szkieletowego uzytkownika ze skutkiem
zwichnie¢ stawow, ruchéw mimowolnych, zsuwanie,
utraty funkcji oraz wptywem na wytrzymatos¢ wozka
inwalidzkiego.

Opatentowany Netti Dynamic System (patent
EP2836184) kompensuje nadmierne ruchy
uzytkownika, umozliwiajac dziatanie wozka
inwalidzkiego w synergii z ruchami uzytkownika.
W przypadku kompensacji schematu rozciggniecia
spastycznego mozna zmniejszy¢ napiecie miesni

i czestotliwos¢ skurczéw. Wozek inwalidzki jest
dynamiczny i dostosowuje sie do ruchéw gérnej
oraz dolnej czesci ciata uzytkownika.

SYSTEM NETTI DYNAMIC
Umozliwia otwarte ruchy kinetyczne (OK-C)

« ruchy nég

« ruchy bioder
« ruchy plecow
- ruchy gtowy
« ruchy stop

WAZNE KORZYSCI

« Wozek inwalidzki dostosowuje sie
do ruchow uzytkownika.

« Uzytkownik bedzie miat mniejszy
dyskomfort w trakcie spazmu, poniewaz wézek
inwalidzki wspomaga ruch.

« Po spazmie uzytkownik wraca do oryginalnej
pozycji siedzacej, zapewniajacej dobra postawe i
rozpraszanie nacisku.

« Redukuje niezamierzona zmiane pozycji.

- Pomaga zapobiegac zsuwaniu sie uzytkownika
do przodu w woézku i przyjmowaniu niewtasciwej
pozycji siedzacej oraz nieodpowiedniemu
rozpraszaniu nacisku.

« Wydtuza okres uzytkowania wézka inwalidzkiego.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03

PRZECIWWSKAZANIA

- Ograniczenia systemu Netti Dynamic S, jezeli
umozliwienie ruchéw powoduje destrukcyjne
postawy.

- Jezeli umozliwienie ruchéw zwieksza napiecie
rozciggajace i skurcze.

- Jezeli klient moze nie by¢ w stanie wréci¢ do
pozycji neutralne;j.

1.2 JAKOSCITRWALOSC

Wazki inwalidzkie Netti Dynamic S sg badane

w TUV SUD Product Service GmbH w Niemczech,
zgodnie z norma europejska

DIN EN 12183:2014.

fty

Alu Rehab A.S jako producent ocenia badanie na 5-6
lat normalnego uzytkowania woézka.
Niepetnosprawnos¢ uzytkownika, trudnos¢ uzycia
oraz poziom wykonanej konserwacji decyduja
przede wszystkim o trwatosci wozka inwalidzkiego.
Czyli trwatos¢ bedzie rézna w zaleznosci od tych
trzech czynnikéw.

My-Netticom 5



1

.3 SRODOWISKO |

UTYLIZACJA ODPADOW

Alu Rehab i jej dostawcy daza do ochrony
srodowiska.

To oznacza:

stosowanie substancji i procesow szkodliwych dla
Srodowiska w najwiekszym mozliwym zakresie.
Produkty Alu Rehab zapewniaja dtugi okres
eksploatacji i wysoki poziom uniwersalnosci -

co wptywa korzystnie na srodowisko i ekonomie.
Wszystkie opakowania moga by¢ przekazywane
do recyklingu.

Wozek inwalidzki jest przystosowany

do oddzielenia materiatéw sktadowych

w celu utatwienia recyklingu.

@ Aby uzyskac wlasciwe informacje na temat

sposobu postepowania,
nalezy skontaktowac sie ze lokalnym
przedstawicielem ds. recyklingu.

@ Netti Dynamic S jest przeznaczony do

6

zakresu temperatury od -10°C do +40°C.

My-Netti.com

1.4 INFORMACJE O PONOWNYM
(VyA{d]V

Wszystkie produkty firmy Alu Rehab sg
przystosowane do zapewnienia wieloletniego
uzytkowania bez konserwacji. Wszystkie produkty
mozna przystosowac do ponownego uzycia przez
autoryzowanego sprzedawcy.

Aby zapewni¢ skutecznos¢ i bezpieczenstwo,

Alu Rehab zaleca ponizsze badania zawsze

przed kazdym ponownym uzyciem.

Nalezy sprawdzi¢ ponizsze komponenty pod katem
sprawnosci, integralnosci itd. oraz wymienic czesci w
razie potrzeby:

- kota (bieznik opony)

- rama wozka inwalidzkiego

- przednie kétka i szybkie zwolnienie

« piasty

« funkcja hamulca

+ stabilnos¢ kierunkowa kot

- tozyska: sprawdzenie zuzycia i smarowania.

+ poduszki

+ Podndzki

- podtokietniki

» funkcja odchylania/nachylania

+ drazek/uchwyty do pchania

« Zabezpieczenie przed przewracaniem

Nalezy réwniez uwzgledni¢ zawartosc¢ rozdziatu 10.2
Instrukcje czyszczenia i mycia.

Ze wzgledow higienicznych: nalezy wymienic
zagtowek
dla nowego uzytkownika.

ZABEZPIECZENIE PRZED PRZEWRACANIEM
Prawidtowo zamocowane zabezpieczenie
przed przewracaniem zabezpiecza fotel przed
przechylaniem do tytu. Zalecamy korzystanie z
zabezpieczen przed przewracaniem.

@ Instrukcje modernizacji wozkow inwalidzkich
Netti mozna pobrac ze strony
My-Netti.com

@ Instrukcje recyklingu wézkoéw inwalidzkich
Netti mozna pobrac ze strony
My-Netti.com

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03



1.5 INFORMACJE O TEJ INSTRUKCJI

Aby uniknac uszkodzen podczas korzystania z wozka
inwalidzkiego Netti Dynamic S, nalezy uwaznie
przeczytac te instrukcje przed rozpoczeciem
korzystania z wézka.

& Symbol zabronionych dziatan.

Nie mozna wnosi¢ roszczen
gwarancyjnych, jezeli doszlo do tych
dziatan.

Symbol ostrzezenia.

Jezeli stosowany jest ten symbol,
nalezy zachowac ostroznos¢.
Symbol waznej informacji.

Symbol przydatnych wskazéwek.

Symbol narzedzi.

ree®e b

Symbol bezpiecznego nachylenia dla
hamulca parkingowego.

A Max.

135kg  Symbol maks. wagi uzytkownika.

Nalezy pamieta¢, ze ta instrukgja jest aktualna
zgodnie
z rokiem i datg podanymi na kazdej stronie.

Instrukcja obstugi w Internecie www.my-netti.com

Dla zwiekszenia czytelnosci (przydatne dla
uzytkownikédw z ograniczonym widzeniem) nasza
instrukcja obstugi znajduje sie na naszej stronie
internetowej: www.My-Netti.com - instrukcje -
instrukcja obstugi Netti Dynamic S.

Najnowsze aktualizacje instrukgji obstugi, informacje
o bezpieczenstwie produktu, adresy oraz inne
informacje o produkcie, jak wycofania itd. beda
publikowane na naszej stronie internetowe;.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03

1.6 PODSTAWOWE WYMIARY

Netti Dynamic S to wygodne wozki inwalidzkie przezna-
czone do uzycia we wnetrzach i na zewnatrz.

Min. wymiary w tabeli odnoszg sie do szerokosci siedzi-
ska 250 mm.

Maks. wymiar odnosi sie do szerokosci siedziska 350 mm.

@ Specyfikacje sg ré6zne w poszczegoélnych krajach.

CIEZAR CALKOWITY: 23,3 - 24 - 24,7 KG
bez poduszek, nogi i zagtéwka

SZEROKOSC SIEDZISKA:
-
250,300i350 mm
GLEBOKOSC SIEDZISKA:
(Od poduszki oparcia
B

do przodu plyty siedziska)

250,300i 350 mm

WYSOKOSC SIEDZISKA:

Od podtogi do gérnej

plyty siedziska z gtéwnym kotem 16"

(lub dla kot gtownych 227) I

440 mm (lub 470 mm)*

* Po zmianie pozycji gtéwnych két mozna uzyskac
wysokos¢ siedziska 500 mm.

WYSOKOSC OPARCIA:
(Pomiar od plyty siedziska \
do gdrnej czesci rzepu oparcia.)

375 mm*

Zastosowanie wydtuzenia oparcia daje 100 mm
dodatkowej wysokosci oparcia.

Zakres nachylania 35° / zakres odchylania 35°

***  Najmniejsza stabilno$¢ i najwieksza stabilno$¢
odnosza sie do ustawiania zabezpieczen przed
przewracaniem.

* Test zostat przerwany przy 15°.

My-Netticom 7



Specyfikacja min. maks.
0Ogolna dtugosc z podnoézkiem i porecza do popychania 920 mm 1050 mm
Dlugosc ogodlna bez podnézka, porecz do popychania ztozona 740 mm 740 mm
Ogodlna szerokosc 405 mm 515 mm
Wysokos¢ bez zagtéwka 885 mm 885 mm
Dtugosc po ztozeniu 740 mm 740 mm
Szerokos¢ po ztozeniu 395 mm 495 mm
Wysokos¢ po ztozeniu 885 mm 885 mm
Masa catkowita bez wszystkich wspornikéw 23,3 kg 24,7 kg
Masa najciezszej czesci - podndzek 2,3 kg 2,4kg
Stabilnosc statyczna pod gére 0° 15°
Stabilnos¢ statyczna w dé6t 9° 15°
Stabilnos¢ statyczna pod po bokach 0° 15°
Kat ptaszczyzny siedziska 0° 35°
Skuteczna gtebokos¢ siedziska 250 mm 350 mm
Skuteczna szerokos¢ siedziska 250 mm 350 mm
Wysokos¢ powierzchni siedziska z przodu 440 mm 470 mm
Kat oparcia 90° 125°
Wysokos¢ oparcia 375 mm 375 mm
Odlegtos¢ siedziska od ptyty noznej 240 mm 390 mm
Kat pomiedzy siedziskiem a podndzkiem 79° 0°
Odlegtos¢ siedziska od podtokietnika 120 mm 290 mm
Miejsce z przodu struktury podtokietnika 235 mm 275 mm
Srednica obreczy napedowej - koto 22” 480 mm

Lokalizacja osi poziomej 120 mm 120 mm
Hamulec parkingowy - bezpieczne nachylenie 0° 7°
Minimalny kat obrotu 665 mm 685 mm

Szerokos¢ modelu 350 mm. Pomiar bez poduszek.
Dla obliczania ogélnej szerokosci:

Netti Dynamic Sz 16" SW + 155 mm
Netti Dynamic S z 22" SW + 345 mm
Netti Dynamic S z 22"i btotnikami: SW + ok. 360 mm

8 My-Netticom
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2. STRESZCZENIE

Tres¢ tej strony stanowi streszczenie catej instrukgji.
Zawiera ono krotkie przedstawienie uzytkowania i
dbatosci o wézek inwalidzki Netti Dynamic S.

A Streszczenie nie zastepuje
instrukgji, stanowi jedynie przypomnienie / liste
kontrolna.

« Rozpakowac wozek inwalidzki.

« Ztozy¢ oparcie do géry i zamontowac odchylajaca
sprezyne gazowa do wspornika sprezyny oparcia.

« Zamontowac podtokietniki.

«  Zamontowac podndzki.

«  Ztozyc¢iwyregulowac porecz do popychania.

« Zamontowac zagtéwek.

« Zainstalowac poduszki.

+ Zamontowac akcesoria.

(Wiecej informadji znajduje sie w rozdziale 5. Opisy

montazu sa podane z akcesoriami.)

Regulacja wézka inwalidzkiego do uzytkownika:
wyregulowac gltebokos¢ siedziska i ewentualnie
réwnowage wozka inwalidzkiego, wysokos¢ podnézka,
wysokos¢ podtokietnika, wysokos¢ i gtebokos¢
zagtéwka, wysokos¢ poduszki oparcia wozka zanim
wozek inwalidzki bedzie gotowy do uzycia.

Wiecej informacji na temat przystosowania wozka
inwalidzkiego do uzytkownika znajduje sie w:
bazie wiedzy My-Netti.com.

@ Powiadomienia o bezpieczenstwie produktu
i ewentualne wycofania produktu beda
publikowane na naszej stronie gtéwnej www.
My-Netti.com

@ Informacje o rozwigzywaniu probleméw podano
w rozdziale 11. Montaz i regulacje opisano w
rozdziale 6.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03

@ Dla 0s6b niedowidzacych instrukcje i katalogi
mozna pobrac ze strony www.My-Netti.com

Jezdzic ostroznie!

Pamieta, ze tarcie o obrecze napedowe moga
spowodowac rozgrzanie powierzchni.

Temperatura powierzchni czesci metalowych
w strukturze ramy moze wzrosna¢ w przypadku
narazenia na bezposrednie nastonecznienie.

Stona woda moze zwiekszy¢ ryzyko korozji,
inne srodki ostroznosci zwigzane warunkami
Srodowiskowymi nie sg konieczne.

Zabezpieczenia przed przewracaniem powinny
byc zawsze stosowane dla bezpieczenstwa
uzytkownika.

Jezeli wozek jest odchylony do tytu, zabezpie-
czenia przed przewracaniem i hamulce musza
byc¢ zawsze uzywane.

Upewnic sig, ze wszystkie blokady dziataja
poprawnie.

Uwazac na niebezpieczenstwo przytrzasniecia
podczas sktadania i rozkladania, nachylania,
odchylania oraz innych ruchéw regulacyjnych.

> BB B B B P PP

Jezeli wézek ma opony pneumatyczne:
sprawdzac koniecznie cisnienie w oponach co
tydzien i pompowac, aby utrzymac poziom 35
psi/ 2,4 bara.

Nigdy nie stawac na plytach noznych ze
wzgledu na niebezpieczenstwo przewrdcenia
sie do przodu.

Nigdy nie podnosi¢ woézka inwalidzkiego za
podnézki, podtokietniki lub zagtowek.

llustracje moga sie rézni¢ od dostarczonego
produktu.

® © P P

W razie watpliwosci nalezy skontaktowac sie z
dystrybutorem!

My-Netticom 9



3.

OPIS

Wersja standardowa*

unhwN =

N o

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

17

18.
19.

20.
21.

22.

23.

24,
25.

Zagtowek

Poduszka oparcia
Podtokietnik z podktadka
Poduszka siedziska
Podktadka pod kolana na
podndzku

Wspornik oparcia tydki
Obudowe tozyska / mocowanie
widelca przedniego

Szybkie zwolnienie widelca
przedniego

Widelec przedni

Kétko przednie

Blokada ptyty noznej

Ptyta nozna

Oparcie tydki

Sruba regulacji wysokosci
Pokretto regulacji kata
Tabliczka znamionowa wozka
inwalidzkiego

na dolnym tylnym drazku
poprzecznym.

Pokretto wysokosci
podtokietnika

Ochraniacz odziezy

Hamulec uzytkownika

(jezeli jest zamontowany)
Koto gtéwne

Tylny zawias - regulacja
gtebokosci siedziska

Zawias obrotowy poreczy do
popychania

Uchwyt hamulca bebnowego
Porecz do popychania
Pokretto gtebokosci zagtowka

= N N
N N H

Jezeli brakuje jakiejkolwiek czesci
i potrzeba wiecej informacji,
nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem.

Konfiguracja produktu
moze sie zmienia¢ w zaleznosci od krajow.

Model: Netti Dynamic S
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4. FUNKCJE NETTI DYNAMICS

STANDARD

SIEDZISKO

- Plyta siedziska Dynamic

» Poduszka rozpraszajaca nacisk Netti Sit S

» Nachylenie od -0° do +35°

» Regulowana wysokos¢ siedziska 440 - 470 mm
- Regulowana gtebokos¢ siedziska: 100 mm

KOLA

- Koto gtéwne 16" x 1,4” poliuretan z hamulcem
bebnowym

« Kotko przednie: 6” poliuretan z osig szybkiego
zwolnienia

Standardowe gtéwne kota moga
by¢ ré6zne w poszczegoélnych krajach.

OPARCIE

- Kat:35°

« Wysokos¢: 375 mm

« Poduszka oparcia Netti Super Stabil S ma
zintegrowang podpérke ledzwiowa i podpdrke
boczna

- Regulowany kat i sktadana porecz do popychania

HAMULCE
- Hamulce bebnowe, dZwignia opiekuna i
hamulce nozne + uchwyt hamulca uzytkownika

ZABEZPIECZENIE PRZED PRZEWRACANIEM
- Obracane, z regulowang wysokoscia i dtugoscia

PODNOZEK
« Dynamiczny podndzek
» Regulowana wysokos¢ catej ptyty noznej

PODLOKIETNIK
» Regulowana wysokos¢ i opuszczany podtokietnik
» Podktadki z requlowang wysokosciag

ZAGLOWEK

« Netti Mini - z regulacja wysokosci i gtebokosci
z podporka boczna

- Wyjmowany

- Zintegrowane wsporniki mocujace pas

AKCESORIA

SIEDZISKO

« Podstawka

« Pasy biodrowe / stabilizator miednicy i uprzaz
4-punktowa

+ Przedtuzacze gtebokosci siedziska do szerokosci
siedziska 350 mm - (jeden daje gtebokos¢ siedzi-
ska 395 mm, dwa 440 mm)

« Podkfadki szerokosci siedziska umozliwiajace
ptynne skrécenie szerokosci siedziska o maks.
90 mm

KOLA

-« Gléwne kota zabezpieczone przed przebiciem 22"
z hamulcami bebnowymi

» Obrecze napedowe 22"

« Kotko przednie: 6”150 x 30 mm Flexel

» Kat pochylenia: 4°

« Ostona szprych

OPARCIE
» Poduszki oparcia Netti Stabil

PODNOZEK

» Podndzek z regulowanym katem
z plyta nozng i oparciem tydki

- Oparcie amputacyjne

» Podpérka kolan i ud

PODLOKIETNIK
» Roézne podktadki

ZAGLOWEK

-« Netti Az podpdrka bocznag

- D86133 lub D23973

» Zagtéwek E z podpoérkami bocznymi
o réznej dtugosci

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03
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5. AKCESORIA

@ Aktualizowany caly czas katalog akcesoriow
i czesci zamiennych mozna pobrac z naszej
strony internetowej www.My-Netti.com w sekgji

formularzy zamodwienia.

RAMA

ZESTAW DO MOCOWANIAW
SAMOCHODZIE

of
R

PRZEDLUZACZ RAMY
Zwieksza odlegtos¢ miedzy
gtéownymi kotami i kotkami
przednimi. Ogranicza ryzyko
przewrdcenia sie.

TYL

PODUSZKI OPARCIA
Kilka modeli. Nalezy skontaktowac
sie z dystrybutorem.

KLIN

Zwieksza oparcie boczne.

PODPORKA LEDZWIOWA
Zwieksza krzywizne ledzwiowa.

PODPORKA BOCZNA
Regulowana wysokos¢
i gtebokosc.

PODPORKA BOCZNA DO SW 25
Regulowana wysokos¢
i gtebokosc.

PODKLADKI SZEROKOSCI
SIEDZISKA
Regulowana wysokos¢, gtebokosc

S8$MNes

iboczna, patrzrozdz. 6.12.

12 My-Netticom

SIEDZISKO

PODUSZKI SIEDZISKA
Jest wiele do wyboru.
Nalezy sprawdzi¢ nasza
strone internetowa.

PASY

Wiele modeli; pasy biodrowe
z pokryciem lub beziz
blokada plastikowa badz
samochodowa, kamizelkami
i uprzezami (montaz opisano
w rozdz. 5.1i5.2).

BLOKADA ABDUKCYJNA
Netti Mini

SZYNY MONTAZOWE DO
UPRZEZY

Regulowana wysokosc i
szeroko$¢. Szybkie blokady
mocowania paséw sa moco-
wane do nakretek kwadrato-
wych w profilu poziomym.
Szyna jest montowana na
profilach oparcia wozka.
Patrz rozdziat 5.2.

ZESTAW BLOKAD MOCUJACYCH
Blokady sa montowane do
szyny montazowej, aby uta-
twi¢ mocowanie uprzezy.

UPRZEZE
Kilka typdw pasoéw i uprzezy
z pokryciem lub bez.

PASY BIODROWE 4-PUNK-
TOWE

PRZEDtUZACZ OPARCIA

Podwyzsza oparcie z rzepem
0100 mm.

OPASKI NA LYDKI NA
OPARCIACH LYDEK

OPASKI NA KOSTKI

Jezyk: Polskie

U 77| ¢

Model: Netti Dynamic S
Wersja: 2021-03



ZAGLOWEK

PODPORKA A -
Mini.

PODPORKAE -
Z podpdrkami bocznymi
o réznej dhugosci.

PODNOZKI

PODNOZEK NETTI MINI
Regulowany kat.

UNIWERSALNY
PODNOZEK NETTI MINI

KOMORA NA STOPY

PODSTAWKI itd.

Przed zamoéwieniem
podstawki nalezy
przeprowadzi¢ ocene
uzytkownika: potencjalny
konflikt miedzy ruchami
dynamicznymi a
nieruchomym stolikiem.

POKRYCIE NA
PODSTAWKE.

Zapewnia miekka podstawe
dla oparcia ramienia na
podstawce.

NETTI NATURE

Zestaw z kotem przednim
12"i rama do mocowania
Netti Dynamic S umozliwia
jazde na zewnatrz

i po drogach terenowych.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03

KOLA

KOLA GLOWNE
16"i22"z
hamulcem bebnowym.

Zestaw kota 22"z

hamulcami bebnowymi.

Do montowania przez
uprawniony personel.

BLOTNIK
Do kot 22"

KOLKA PRZEDNIE 6”
150 x 30 mm Flexel.

PIERSCIEN DO
POPYCHANIA
Aluminium 22"

OStONY SZPRYCH
Do kota gtéwnego 22"
Przezroczyste.

ZESTAW NARZEDZI

My-Netticom 13



5.2 MONTAZ PASA BIODROWEGO

« Przeciagnac pas przez otwér do wspornika pasa Wspornik pasa biodrowego jest zamontowany do piyty
biodrowego. siedziska w nastepujacy sposob:

« Przesuniecie $ruby za zestawem Evoflex przez
wspornik pasa na plycie siedziska.

« Przewlec pas ponownie przez zacisk.

+ Przesunac¢ nakretke z naktadka przez pas w otworze,
zapewniajac prawidtowa diugos¢ dla uzytkownika.

- Podtaczy¢ srube i nakretke z naktadka oraz dobrze
dokreci¢. Sruba i nakretka majg dostateczng dtugos¢,
aby pas mogt sie swobodnie obracac wokét nich.

- Skrocic koniec pasa, aby nie dopusci¢ do konfliktu z
plyta siedziska.

+ Wyregulowac pozycje pasa siedziska.

« Zamocowac pas biodrowy do wspornika na ptycie = E

siedziska przy uzyciu dotaczonych srub i nakretek. w i
-

® Klucz imbusowy 4 mm.

« Pas biodrowy powinien zosta¢ umieszczony na
udach. Pas biodrowy jest potrzebny do aktywowa-
nia dynamicznej ptyty siedziska. Pas podnosi ptyte
siedziska, kiedy uzytkownik sie wysunie. Zapewnia
powrdt uzytkownika do oryginalnej pozycji siedze-
nia po wysunieciu i pomaga zmniejszy¢ posuw oraz

« Wspornik pasa biodrowego na ptycie siedziska ponowne ustawienie pozycji.
mozna przesuwac do 7 réznych pozydji,
zapewniajgca optymalng pozycje dla pasa Aktualizowane caty czas zestawienie pasow i uprzezy
biodrowego. znajduje sie na naszej stronie gtéwnej

www.My-Netti.com

Model: Netti Dynamic S
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53 MONTAZ DRAZKA PASA

BIODROWEGO
BLOKADA MOCUJACA
« Zamocowac wspornik mocujacy pasa biodrowego -+ Zamontowac blokady mocujace do drazkow
na profilach oparcia 2 x 2 Srubami M6 na pionowych i poziomych w razie potrzeby.
nakretkach kwadratowych w profilach oparcia. - Zdja¢ nasadki plastikowe zamykajace korncéwke

drazka.

+ Wiozy¢ nakretke kwadratowa w gniazdo drazka.

+ Wkreci¢ przez blokade mocujaca w nakretke
kwadratowa.

+ Przesunac blokade mocujaca na bok do zadane;j
pozycji na drazku przed mocnym dokreceniem.

wiasciwej pozycji/wysokosci. Wysokos¢ powinna
by¢ réwna z barkami uzytkownika.

« Zamocowac wsporniki mocujace pas biodrowy we ‘

« Przewlec pas przez blokady mocujace na drazku i
blokadzie. Wyregulowac¢ na zagdang dtugosc pasa.

Blokada mocujaca umozliwia tatwa regulacje w
dowolnym momencie.

Dolne korice paséw mozna zamocowac jak
pokazano w rozdziale 5.1.

® Klucz imbusowy 4 mm do srub M6
z tbami stozkowymi.
Klucz imbusowy 5 mm do srub M6
z tbem walcowym.

Model: Netti Dynamic S
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6. MONTAZI
REGULACJA

@ Informacje na temat przystosowania wozka
inwalidzkiego do uzytkownika znajduje sie
w:
bazie wiedzy na My-Netti.com.

Potrzebne narzedzia sg opisane w poszczegdlnych
rozdziatach. Akcesoria opisane w rozdziale 5
przedstawiajg opcje i zostang dostarczone z
oddzielnymi opisami montazu.

6.1 ROZPAKOWYWANIE

1. Rozpakowac wszystkie czesci i sprawdzi¢, czy
wszystko
jest zgodnie z listg pakowania.

2. Roztozy¢ oparcie wozka i zamontowac cylinder
odchylajacy do ramy oparcia wézka.

3. Zamontowac zabezpieczenia przed
przewracaniem.

4. Podciagnac podtokietniki na prawidtowa
wysokosc.

5. Umiesci¢ poduszki i zamontowac podnézki.

6. Zamontowac akcesoria.

Ciezar komponentow
Koto gtéwne:

Kotka przednie:
Podnézek:

Poduszka oparcia:
Poduszka Netti S Sit:
Zagtéwek A Mini:

16"x 1,4": 1,7 kg kazdy
6": 0,6 kg kazdy

2,1 kg (z ptyta nozna)
Super Stabil S: 1,0 kg
0,8 kg

0,75 kg

Niezbedne narzedzia s3 opisane w kazdym rozdziale.
Akcesoria opisane w rozdziale 5 sg prezentacjami
opcji i beda dostarczane z oddzielnymi opisami
montazowymi.

16 My-Netticom

6.2 KOLA GLOWNE

@ 16" x 1,4” (406 x 36 mm) z hamulcem
bebnowym sg instalowane domysinie w
fabryce.

@ Mozna zamawiac kota gtéwne 22".

Beda one instalowane fabrycznie lub przez

upowazniony personel.

@ Kota 22" maja kat pochylenia 4 stopnie i

hamulce bebnowe. Hamulec sg obstugiwane

niezaleznie z kazdej strony.

@ Kota gtéwne 22” umozliwiaja wyzsza

wysokos¢ siedziska.

6.3 PRZEDNIWIDELEC

Przednie widelce sa standardowo wyposazone w
osie szybkiego zwolnienia na gorze.

Przednie widelec jest fatwo zdejmowany po
nacisnieciu pokretta QR. Pokretto znajduje sie po
nasadka silikonowa na gérze korpusu tozyska.
Wyciaggnac¢ os do dotu z korpusu tozyska.

@ Sprawdzi¢ kat korpusu fozyska
kétka. Powinien znajdowac sie
pionowo wzgledem podtoza, aby
zapewnic¢ dobra skutecznos¢
jazdy.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03




6.4 KOLKA PRZEDNIE

Zdejmowanie

« Nacisnac przycisk szybkiego zwolnienia i
pociagnac koétko przednie w dét.

Montowanie

« Wsunac os szybkiego zwolnienia w korpus tozyska
i dobrze pociggnac.

« Pociagnac widelec delikatnie, aby zapewni¢, ze
jest catkowicie zablokowany.

Rozmiar wozka mozna zwiekszy¢ przez wymiane
korpuséw tozyska przednich kotek.

& Piasek i woda morska (sél uzywana do
posypywania zimg) moze spowodowac
uszkodzenia tozysk kétek przednich i kot
gtéwnych.

Po narazeniu dokfadnie wyczysci¢ wézek
inwalidzki.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03

KAT OBUDOWY tOZYSKA

Prawidtowo wyregulowany kat pionowy przedniego
widelca jest wazny dla uzyskania wtasciwej jakosci
manewrowania wozka inwalidzkiego.

Odkreci¢ dwie sruby korpusu tozyska na zewnatrz
ramy tak, aby wyregulowac nakretke mimosrodowa
wewnatrz.

Ustawic kat obudowy tozyska, aby wynosit 90°
wzgledem ziemi, dokreci¢ dobrze sruby.

® 1 kluczimbusowy.

A Mozliwe jest regulowanie wysokosci
obudowy tozyska.

A Sprawdzi¢ pozycje zabezpieczenia przed
przewracaniem.

My-Netticom 17



6.5 WYSOKOSCSIEDZISKAZPRZODU 6.6 WYSOKOSC SIEDZISKA Z TYLU

Wysokosc¢ siedziska zalezy od:
« rozmiaru przednich kétek.
+ rozmiaru przedniego widelca.

- kontroli kata obudowy tozyska kétka.

18  My-Netticom

Wysokosc¢ siedziska z tytu zalezy od:
-+ Rozmiar gtéwnego kota.
« Pozycja gtéwnego kota.

KOLO GLOWNE

Odkreci¢ sruby utrzymujace koto, w tym podktadke i
nakretke, réwniez mocowania hamulca bebnowego
dla hamulca uzytkownika, hamulec w pedale
noznym + drazek poprzeczny. Zamontowac w
wymaganej pozycji w uchwycie przedniego kota.

Na ilustracji przedstawiono koto gtéwne
zamontowane do wspornika rozszerzenia ramy, co
jest standardowa konfiguracja.

® 2 klucze ptaskie.

A Po zmianie wysokosci siedziska nalezy sie
upewnic, kotka gléwne sg umieszczone
w taki sposob, ze dolna rurka ramy jest
ustawiona réwnolegle do ziemi.

Ryzyko przewrécenia zwieksza sig, kiedy
koto gtéwne przesuwa sie do przodu w
uchwycie gtéwnego kota.

Sprawdzi¢ pozycje zabezpieczenia przed
przewracaniem.

Ponownie wyregulowaé¢ hamulce.

BB B P

Ponownie wyregulowac kat obudowy
tozyska.

Model: Netti Dynamic S
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6.7 OPARCIE

« Roztozy¢ i podniesc oparcie do gory oraz
zamocowac sprezyne gazowg we wsporniku
blokujacym oparcie.

« Zabezpieczy¢ oparcie przez zablokowanie
blokady oparcia
i dokrecenie pokretta gwiazdowego.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03

6.8  GLEBOKOSC SIEDZISKA -
ROWNOWAZENIE
WOZKA INWALIDZKIEGO

Glebokos¢ siedziska mozna regulowac z przodu

i z tytu. Celem jest zapewnienie uzytkownikowi
ergonomicznej pozycji siedzenia z podporka ledzwiowa
i stawem kolanowym wyréwnanym z punktem
obrotowym stawu kolanowego na podnézkach.

»

Regulowanie gtebokosci siedziska wptywa na
rownowage wozka inwalidzkiego i tym samym na
wiasciwosci jezdne.

Dobrze wywazony wozek jest tatwy do kierowania i nie
ma tendencji do przechylania sie do tytu.

Zgodnie z podstawowa zasada nalezy zacza¢ od
regulacji gtebokosci siedziska do tytu. Po wykonaniu
wsporniki rozszerzenia podnézka mozna wyciagnac,
aby wyréwnac punktu obrotowy stawu kolanowego
podndzka ze stawem kolanowym uzytkownika.

W razie potrzeby nalezy przemiescic¢ kota gtéwne, aby
uzyskac dobra rownowage wodzka inwalidzkiego, patrz
6.6.

My-Netticom 19



ZNAJDOWANIE WEASCIWEJ GLEBOKOSCI
SIEDZISKA:

Zdjac podnozek i zagtowek.

Wyregulowac siedzisko do pozycji poziome;j.
Otworzy¢ nieznacznie kat oparcia, aby utatwic
uzytkownikowi dobre wstawienie spodu na
wozek.

Wyregulowac wysokos¢ poduszki oparcia, aby
zapewni¢ uzytkownikowi dobra podpérke
ledzwiowa.

Prawidtowa gtebokos¢ siedziska zalezy od
dtugosci ud uzytkownika i jest mierzona podczas
siedzenia.

@ Kiedy gtebokos¢ siedziska bedzie

prawidtowo, miedzy przednia krawedzig
poduszki

a zagtebieniem kolana powinna by¢
odlegtosc¢ okoto 20-30 mm.

20 My-Netticom

6.9 REGULACJA GLEBOKOSCI

SIEDZISKA ZTYtU

Gtebokos¢ siedziska mozna regulowac w 6
zakresach

(250 - 275 - 300 - 325 i 350 mm) bez wymiany
czesci.

Mate regulacje sa wykonywane przez regulowanie
paséw na oparciu z rzepem.

REGULACJE SA WYKONYWANE W NASTEPUJACY
SPOSOB:

Otworzy¢ blokade oparcia i ztozy¢ oparcie do
przodu do wozka.

Wykreci¢ sruby regulujace gtebokos¢ siedziska z
dwdch stron i przesunac zawias oparcia

na wymagana gtebokos¢ siedziska.

Zawias oparcia musi by¢ w tych samych pozycjach
zdwdoch stron.

Dokreci¢ sruby.

Sprezyna gazowa odchylenia musi zmieni¢
pozycje tak, aby kat oparcia wynosit 90°, kiedy
sprezyna gazowa odchylenia znajduje sie w
pozycji koncowej.

® Kluczimbusowy 6 mm.

Klucz ptaski 13 mm.

Model: Netti Dynamic S
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MOCOWANIE SPREZYNY GAZOWEJ POD
WOZKIEM

Aby uzyska¢ pozycje 90° oparcia, pozycja sprezyny
gazowej pod wozkiem musi zostaé zmieniona po
wyregulowaniu gtebokosci siedziska. Otwor przy
zamontowanym zawiasie oparcia dostosowuje sie
do otworu we wsporniku, gdzie zamontowany jest
cylinder.

Pozycja zawiasu oparcia Pozycja cylindra

> el
S 9\ U
- 5

@ Jezeli specjalne potrzeby uzytkownika
wymagdaja kata innego niz pozwala funkcja
odchylania, mozna wyregulowac sprezyne
gazowa.

A Podczas zmiany gtebokosci siedziska zmienia

sie réowniez punkt przewrdcenia wozka.

Mozna temu zapobiec przez zmiane pozycji

gtéwnego kota w jego uchwycie

(patrz rozdziat 6.6).

Model: Netti Dynamic S
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6.10 REGULACJA GLEBOKOSCIPLYTY
SIEDZISKA

Ptyta siedziska moze mie¢ regulowana gtebokos¢
w 5 stopniach (250 — 275 - 300 - 325§ 350 mm)
bez zmiany czesci z wyjatkiem wymiany poduszki
siedziska na gtebokos¢ réwna nowe gtebokosci
siedziska.

REGULACJE SA WYKONYWANE W NASTEPUJACY

SPOSOB:

-« Wyjac poduszki.

« Pociggnac¢ podtokietnik do wysokosci maks. lub
wyjac go.

+ Wyjac dolne ochraniacze odziezy, odkrecajac 2
Sruby przytrzymujace je.

- Przechyli¢ plyte siedziska do gdry, aby uzyskac
dostep do $rub znajdujacych sie z boku.

« Wykrecic sruby z kazdej strony i pociggnac lub
popchnac tylng czes¢ ptyty siedziska na zadang
gtebokosc.

+ Wiozy¢ sruby i zamocowac.

+ Wymienic wszystkie komponenty.
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6.11 REGULACJA GLEBOKOSCI
SIEDZISKA Z PRZODU

Mozliwe jest wyregulowanie gtebokosci siedziska

do 60 mm

z przodu. Celem jest uzyskanie wyréwnania stawu

kolanowego uzytkownika ze punktem obrotu kolana

podnoézka - podczas gdy uzytkownik jednoczesnie

ma podparcie tylnej czesci plecéw - czyli na przyktad

po zmianie kata podndzka.

o Wykrecic srube utrzymujaca element wyciggany
podnodzka.

¢ Ustawic element wyciggany w wymaganej
pozycji. Dokreci¢ sruby sitg 25 Nm.

@ Na ptycie siedziska wygrawerowana
jest skala jej gtebokosci.

® Kluczimbusowy 6 mm.

@ Przez ustawienie elementéw wyciaganych w
réznych pozycjach, istnieje mozliwosc
kompensacji
obracanej miednicy lub réznej dtugosci ud.

A W przypadku uzytkownikéw z silnymi
ruchami mimowolnymi elementy
rozszerzajace nie moga by¢ wyciggane
ponad 50 mm.

BLOKADA ABDUKCYJNA

Ptyta siedziska jest przygotowywana do montazu
blokady abdukcyjnej. Ustawi¢ wspornik bloku na
srodku na gorze plyty siedziska. Przeciggna¢ sruby
przez 2 otwory i zamocowac nakretkami od dotu.

Model: Netti Dynamic S
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6.12 ZABEZPIECZENIE PRZED
PRZEWRACANIEM

Netti Dynamic S jest zawsze dostarczany z
zabezpieczeniami przed przewracaniem.
Zabezpieczenia przed przewracaniem nalezy
aktywowac zawsze w codziennym uzytkowaniu.
Zawsze aktywowac zabezpieczenia przed
przewracaniem zawsze,

kiedy wozek inwalidzki pozostaje bez opiekuna.
Zabezpieczenia przed przewracaniem musza zostac
ztozone, kiedy trzeba przejechac przez przeszkody.

Aktywowac (z pozycji ztozenia):

« Nacisnac¢ pedat hamulca parkingowego i
zablokowac.

+ Wyciagnac zabezpieczenie przed przewracaniem /
pociagnac do tytu.

+ Obroci¢ w doét o 180°.

« Zablokuje sie w pozycji z naprezong sprezyna.

Rozktadanie:

« Nacisnac¢ pedat hamulca parkingowego i
zablokowac.

-« Wyciagnac zabezpieczenie przed przewracaniem /
pociagnac do tytu.

« Obréci¢ w gdre o 180°. Zablokuje sie w pozycji
Z naprezona sprezyna.

@ Zabezpieczenia przed przewracaniem
sg dostarczane wyregulowane zgodnie z
zamoéwionym rozmiarem kota gtéwnego w
pozycji standardowej.

Model: Netti Dynamic S
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Wysokosc zabezpieczen przed przewracaniem jest

regulowana w ponizszych sposéb:

« Odkreci¢ 3 $ruby pedatu zabezpieczenia przed
przewracaniem.

- Wyciagnac lub popchnac drazek pionowy.

« Zamocowac we wihasciwej wysokosci kluczem
imbusowym.

- Wykonac te sama procedure po przeciwnej
stronie.

/-

® Kluczimbusowy 5 mm.

A Sprawdzi¢, czy obydwa zabezpieczenia
przed przewracaniem maja te sama dtugosc.
Odstep miedzy kotami zabezpieczenia przed
przewracaniem a ziemia musi wynosi¢ maks.
30 mm.

A Zabezpieczenie przed przewracaniem

powinno byc¢ zawsze stosowane dla

bezpieczenstwa uzytkownika.
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6.13 PODUSZKI

Poduszki s3 zamocowane i wyregulowane
na wézku inwalidzkim za pomoca rzepu.

6.14 REGULACJA OPARCIA Z RZEPEM

@ Kluczowe znaczenie ma prawidtowe
skonfigurowanie poduszki, aby zapewni¢
dobry komfort siedzenia.

@ Pokrywy poduszki mozna praci s
wielokrotnego uzytku. Przestrzegac
instrukgji z tytlu poduszki, aby zapewnic jej
prawidtowa konserwacje i pranie.

24 My-Netticom

- Poluzowac pasy i wtozy¢ poduszke oparcia

tak, aby uzytkownik miat miejsce na dolna i
zintegrowana podporke ledzwiowa we wiasciwej
pozycji.

- Dociagnac pasy, aby byty zgodne z krzywizng
kregostupa i zapewniaty niewielkie dodatkowe
podparcie na gorze krzyza.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03



6.15 PODPORKA BOCZNA 6.16 REGULACJA PODLOKIETNIKA

Poduszka oparcia moze by¢ stabilizowana po bokach - Podtokietniki sa regulowane przez otwarcie

/ wzmacniana przez montaz podpdrek bocznych. blokady podtokietnika.

Sa one montowane do profili oparcia i moga by¢ -+ Pociagna¢ podtokietnik w gore lub w doét.
regulowane na wysokosc i szerokos¢, aby zapewni¢ - Skala na profilu pionowym pomaga w zdefiniowa-
uzytkownikowi optymalne podparcie boczne. niu tej samej wysokos$¢ z dwoéch stron.

Montaz:

« Ztozyc oparcie do przodu do pozycji poziomej.

« Wiozy¢ 2 nakretki kwadratowe M6 w profil
oparcia.

Na dolnym koncu profilu otwér umozliwia
wsuniecie nakretek w gniazdo.

« Przesunac nakretki do gory.

« Potozy¢ podpdrke boczna na gérze profilu jak
pokazano na ilustracji i zamocowac Srubami
wprowadzanymi w 2 nakretki kwadratowe.

« Wyregulowac wysokos¢ i szerokos¢ podpérki
bocznej. Sprawdzi¢, czy poduszka oparcia zastania
podporke boczng bez twardych krawedzi.

Podktadka ramienia moze by¢ regulowana do przo-
du i do tytu przez poluzowanie $rub pod profilem
podktadki ramienia. Przesuna¢ podktadke ramienia
do zadanej pozycji i zamocowac. Na gérze podkia-
dek podtokietnika poduszki moga sie przesuwac.
Zdja¢ po zamontowaniu stolika.

@ 2 sruby pozycyjne umozliwiaja ograniczenie
wysokosci. Ustawic je w razie potrzeby.

Model: Netti Dynamic S
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6.17 PODNOZKI

Podnozek Netti Dynamic z calg ptyta nozna jest
standardem dla Netti Dynamic S.

Uniwersalny podnézek i regulowany kat
podnozek z ptyta nozna i oparcie tydki sa rowniez
dostepne dla Netti Dynami S.

PODNOZKI NETTI DYNAMIC S
sg wychylane i wyjmowane. Sg dostarczane z opar-
ciami tydki z regulacja gtebokosci i wysokosci.

PRZEGLAD FUNKCJONALNY

Podnozki Netti Dynamic umozliwiajg kontrolowane
otwarte ruchy kinetyczne (OKC) dolnych koriczyn
uzytkownika. Inaczej niz w przypadku statycznych
wozkéw inwalidzkich segmenty dystalne uzytkowni-
ka s wspomagane, ale moga sie porusza¢. Pomaga
to uzyskac kontrole nad segmentami proksymalnymi
zwiaszcza kiedy uzytkownik nie moze hamowac
ruchéw ze wzgledu na stan medyczny.

26 My-Netticom

Podnézek Netti Dynamic System S
umozliwia dla dynamiki:

- Zgiecie podeszwowe stop
(podnozek obraca sie do przodu).
- Jednostronne rozciggniecie biodra
(pojedynczy podndzek przesuwa sie w dot).
+ Przedtuzenie kolana
(podnozki przesuwaja sie do przodu).

@ Kiedy napiecie sie zmniejsza, dolne konczyny
beda wspierane w kierunku pozycji
spoczynkowe;j.

A Podnoézki musza by¢ regulowane dla
kazdego uzytkownika, aby zapewni¢
unikalne potrzeby uzytkownika.

A Regulacja powinna by¢ wykonywana przez
przeszkolonego specjaliste.

Podndézek Netti Dynamic S jest specjalnie
opracowany, aby umozliwi¢ nieréwnomierne sity z
nog.

Jednostronne rozciggniecie biodra (lewa lub prawa
czes¢ podnodzka przesuwa sie w dot).

Model: Netti Dynamic S
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MONTAZ PODNOZKOW Plyta nozna sktada sie w dét z lewej strony i zostaje
zablokowana z prawej strony; co zapewnia stabilna
Opis obowiazuje dla wszystkich podnézkow. platforme dla stop.

« Wstawic srube mocujaca podndzka pionowo w
otwor wspornika podnézka, obracajac ja
ok. 30 stopni na zewnatrz, ale fatwo wprowadzic.
Obrécic do srodka, az zatrzasnie sie w pozycji
uzytkownika.

« Zdjac przez odblokowanie ptyty noznej i
podniesienie oraz obrécenie podndzka na
zewnatrz.

Przy ptycie noznej ztozonej do gory
jest wolna przestrzen na przemieszczanie.

A Zawsze utrzymywac ptyte nozna
zablokowana
podczas uzywania.

Model: Netti Dynamic S
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OPASKI NA KOSTKI

Plyta nozna ma otwory przygotowane na opaski na
kostki lub skorupy butéw do zamontowania jako
akcesoria w razie potrzeby.

Opaski na kostki sg przydatne, jezeli mimowolne
ruchy nég zsuwaja stopy z ptyty noznej.

Opaski na kostki s montowane do ptyty noznej
przez przeciggniecie paséw mocujacych przez
otwory w plycie noznej i zamocowanie sprzaczkami
na spodzie ptyty noznej.

L]

REGULACJA WYSOKOSCI PLYTY NOZNE)J

Poluzowac sruby M6 utrzymujace profil dtugosci
podnozka na zewnatrz za pomoca klucza imbusowe-
go 5 mm. Wyregulowac ptyte nozna na wysokos¢ od
gory przedniej krawedzi poduszki siedziska do ptyty
noznej réwnej dtugosci dolnej nogi.

A Upewnic sig, ze pod ptytg nozna jest dosta-
teczna przestrzen na przejechani wozkiem
inwalidzkim przez niewielkie przeszkody.
Pomocne moze by¢ nieznaczne nachylenie
jednostki siedziska.

28 My-Netticom

OPARCIE £tYDKI MA REGULACJE NAWYSOKOSC I
GLEBOKOSC

« Poluzowac¢ dwie Sruby M6 utrzymujace ramie

podktadki tydki i przesuna¢ kazda podktadke tydki
w gore lub w dét na zadana wysokos¢. Oprocz
podparcia tydki powinny one réwniez pomagac
w zapobieganiu zsuwania sie stop do tytu z ptyty
noznej.

« Obrdci¢ podktadki tydki pod katem zapewniaja-

cym podparcie nogi, kiedy podnézek znajduje
sie pod katem. Podktadki tydki moga obracac sie
swobodnie, podazajac za ruchami i regulowac sie
do pozydji nogi uzytkownika.

+ Wyregulowac gtebokos¢ podktadki tydki przez po-

luzowanie $ruby M8 znajdujacej sie w podktadce
tydki.

Ustawi¢ podktadke tydki do tytu lub do przodu,
az bedzie delikatnie dotykac tydke uzytkownika,
trzymajacego stopy na ptycie noznej.

Stopy powinny znajdowac sie na $rodku ptyty
noznej.

Model: Netti Dynamic S
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S

REGULACJA KATA PLYTY NOZNEJ

+ Poluzowac srube M8 na lewym podnézku
kluczem imbusowym 5 mm. Umozliwi do
obrocenie ptyty nozne;j.

« Wybrac kat ptyty noznej najbardziej podobny do
kata stopy uzytkownika. Zamocowac sruby scisle
tak, aby ptyta nozna nie ruszata sie.

@ Nalezy pamieta¢, ze ptyta nozna Dynamic
System nadal umozliwia nieznaczny
obrot do przodu do elastycznosci, kiedy
uzytkownik wyciagnie stopy.

A Nalezy pamietac - cotygodniowe
smarowanie profili dlugosci slizgowej biata
wazeling jest wazne dla zapewnienia
ptynnego dziatania podnézkéw Netti
Dynamic System.

Netti Dynamic ma rowniez ponizsze alternatywne
podnozki - cata komora na stopy (patrz rozdziat 5).

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03

BLOKOWANIE KATA PODNOZKA

Podnozki z requlowanym katem

Czerwone pokretto gwiazdowe na zewnatrz
podnoézka jest stosowane do ustalania wymaganego
kata podndzka.

Kat podndzka Netti Dynamic System

mozna poluzowac przez dokrecenie czerwonego
pokretta gwiazdowego po zewnetrznej stronie
podnoézka. Jest to konieczne, jezeli nagte wysuniecie
moze zrobi¢ krzywde osobom znajdujacym sie w
poblizu lub w otoczeniu i zawsze, kiedy wdzek jest
stosowany jako siedzisko w samochodzie.

A Zawsze blokowac funkcje dynamiczne
podnozkéw Netti Dynamic S, kiedy Netti
Dynamic S jest stosowany jako siedzisko w
samochodzie.

A Aby utrzymac funkcje dynamiczne
podnozkéw Netti Dynamic S («OK-C»),
czerwone pokretto gwiazdowe musi by¢
luzne, umozliwiajac ruchy kolana (ruchy «OK-
C» kolana).

My-Netticom 29



6.18 ZAGLOWEK

Gtebokos¢ zagtowka powinna by¢ wyregulowana
tak, aby tylko co dotykata tytu gtowy uzytkownika
siedzacego w pozycji spoczynkowej.

Wysokos¢ zagtéwka musi by¢ wyregulowana,
aby pasowata bezposrednio za gtowa.

A - dzwignia regulacji gtebokosci
B - pokretto regulacji kata

C - dzwignia regulacji wysokosci
D - wspornik zagtéwka.

Regulacja zagtéwka na gtebokos¢:

« Zwolni¢ dzwignie blokujaca
na gorze drazka pionowego (A).

» Wyregulowac zagtéwek i zamocowac go
W wymaganej pozycji.

Regulacja zagtéwka na wysokos¢:
« Zwolni¢ dzwignie blokujaca
na adapterze zagtéwka (C).
Wiozy¢ kwadratowa nakretke w $lad wspornika » Wyregulowac zagtéwek i zamocowac go
zagtéwka jak pokazano powyzej. w wymaganej pozycji.

Regulacja kata zagtéwka:

« Zwolni¢ pokretto regulacyjne
z tytu drazka poziomego (B).

» Wyregulowac zagtéwek i zamocowac go
W wymaganej pozycji.

Regulacja krzywizn zagtéwka:

- adapter zagtdwka mozna przesuwac w
prawa i lewa strone, zapewniajac mozliwos¢
wykorzystania w przypadku potrzeb specjalnych
dla zagtéwka.

« Wiozy¢ zagtéwek we wspornik zagtdéwka. - Odkreci¢ cztery sruby przytrzymujace adapter.
« Wysokos¢ i gtebokos¢ zagtéwka jest ustawionana - Przesunac adapter do wymaganej pozycji
wymagane pozycje i ustalona. i zamocowac go, dokrecajac sruby po przekatnej.

« Wspornik zagtéwka jest zamocowany przez
dokrecenie czterech srub po dwie po przekatnej,
aby wspornik zostat zamocowany z taka sama sita A Nalezy pamietac¢ o zwolnieniu dzwigni
roztozona na cztery Sruby. podczas regulacji zagtéwka.

Model: Netti Dynamic S
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6.19 PORECZ DO POPYCHANIA

@ Jezeli stojak zagtowka nie pasuje idealniedo  Regulacja poreczy do popychania:
wspornika to prawdopodobnie wspornik jest

zamocowany za $cisle lub nieréwno. « Zwolni¢ czerwony uchwyt z prawej strony
poreczy do popychania.

@ Po wtozeniu zagtéwka nalezy zamocowacgo - Odchyli¢ porecz do popychania do zadanej
prawidtowo przez dokrecenie matej sruby pozycji.
ustalajacej w srodku na gérze wspornika - Zablokowac¢ porecz w zagdanej pozycji przez
zagtéwka przy uzyciu klucza imbusowego. dokrecenie czerwonego pokretta.

@ Jezeli zaglowek wydaje sie miec za mata
wysokos¢, mozna obréci¢ go o 180°, A Upewnic sig, ze porecz do popychania
zwalniajac pokretto regulacyjne z tytu drazka zostata zablokowana poprawnie.

poziomego (B).

A Upewnic sig, ze linki hamulcéw i funkcje
nachylania/odchylania nigdy nie sa ostro
zagiete.

@ Aby usuna¢ porecz do popychania, mozna ja
obrocic catkowicie w dot, az dotknie oparcia
wozka.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie  Wersja: 2021-03 My-Netticom 31



6.20 HAMULCE

Netti Dynamic S kotami napedowymi 16" jest wypo-

sazony w hamulce bebnowe w 3 trybach dziatania:

» Hamulce parkingowe - z pedatem noznym.

» Hamulce parkingowe obstugiwane przez uzyt
kownika - z uchwytem.

« Hamulce opiekuna - z uchwytami hamulca na
drazku do pchania.

Hamulec parkingowy - obstugiwany przez opieku-
na: nacisna¢ pedat nozny w dot.

« Aby dezaktywowac hamulec, nalezy podnie¢ pedat
nozny.

@ Netti Dynamic S z kotami napedowymi 22" nie
ma pedatu noznego, ale ma inne hamulce.

KORZYSTANIE Z HAMULCA PARKINGOWEGO
« Popchna¢ uchwyt hamulca do przodu, aby zablo

kowac.
« Pociagna¢ uchwyt do tytu, aby zwolni¢.

32 My-Netticom

HAMULCE OPIEKUNA

Pociagna¢ uchwyty w kierunku poreczy do
popychania.
Umozliwi do regulacje predkosci jazdy.

@ Te hamulce moga by¢ aktywowane réwniez
jako hamulce parkingowe, kiedy maty
uchwyt na uchwycie hamulca gtéwnego
zostanie przesuniety do przodu przy
wyciagnietym gtéwnym uchwycie.
Upewnic sig, ze obydwa hamulce
parkingowe sa zablokowane.

Funkcja hamulca parkingowego jest zwalniana przez
pociagniecie gtéwnego uchwytu jeszcze raz.

& Bardzo wazne jest, aby hamulce parkingowe
byty zablokowane, kiedy uzytkownik
zostanie siedzacy w wozku inwalidzkim.

& Nie pozostawiac uzytkownika w wozku

inwalidzkim bez aktywowanego hamulca

parkingowego.

Model: Netti Dynamic S
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REGULACJA HAMULCA BEBNOWEGO

Jezeli hamulec nie hamuje prawidtowo:

Aby wyregulowac linke z jednej lub z dwdch stron,
nalezy wyregulowac srube nozng 2-4 obroty.
Nastepnie ponownie sprawdzi¢ hamulce.

Jezeli linka jest za luzna:

wyregulowac srube nozna w catosci. Dokrecic¢

linki przez poluzowanie zacisku przewodu przed
dalszym przeciaggnieciem linki. Docisna¢ zacisk linki i
wyregulowac¢ ponownie $rube nozna.

‘ 1 ptaski klucz 10 mm.

A Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie linki,
nigdy nie moze by¢ naprezona.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03
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6.21 ZMIANA
CYLINDRA DYNAMICZNEGO

Konieczna moze by¢
zmiana cylindra od-
chylania oparcia w celu
wyregulowania do wagi i
sity uzytkownika.

« Ztozyc oparcie wézka do
przodu, odtaczajac je od
cylindra.

« Otworzy¢ nakretke A kluczem ptaskim 17 mm
i wyjac cylinder.

« Odkreci¢ uchwyt gtowicy cylindra B
i zamocowac wspornik do nowego cylindra.

« Wkreci¢ nowy cylinder gazowy w gtowice,
az dotknie wkretu krzyzowego bez luzu. Pozosta-
wi¢ nakretke A poluzowanag, az cylinder
uzyska prawidtowa gtebokosc.

@ Jezeli cylinder jest osadzony za luzno,
nie mozna go zwolni¢ za pomoca uchwytu
obstugi;
jezeli jest zbyt scisty, uchwyt obstugi nie
zablokuje cylindra.

A Dokreci¢ nakretke A blisko
do gtowicy kluczem ptaskim 17 mm
i dobrze zamocowac cylinder gazowy. Ztozy¢
do gory oparcie zamocowac do niego
cylinder.

A Sprawdzi¢ wszystkie funkcje dynamiczne.

Model: Netti Dynamic S
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7. FUNKCJA
DYNAMICZNA

NETTI DYNAMIC SYSTEM

umozliwia otwarte ruchy kinetyczne (OK-C):
« ruchy nég

« ruchy bioder

« ruchy plecow

- ruchy gtowy

«+ ruchy stop

Z prawidtowa sita cylindra odchylania wézek inwalidzki
przywréci uzytkownika do normalnej pozycji po spazmie.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03
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7.1 NETTIDYNAMICS

MAKS. ROZSZERZENIE

Zagtéwek przesuniety do tytu

Powrét do maks. odchylenia
Siedzisko podniesione

Podndzki podniesione
i wysuniete

Plyta nozna nachylona ‘
o \‘

Przedtuzacz ramy

Model: Netti Dynamic S
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7.2 OCENAIWYBOR CYLINDRA
GAZOWEGO PODPORKI PLECOW
NETTI DYNAMIC

Pozycja oparcia wdzka jest definiowana przez cylin-
der oparcia wozka.

CYLINDER PODPORKI PLECOW NETTI DYNAMIC O
SWOBODNYM RUCHU

Umozliwia przesuwanie podpdrki plecéw do tytu

w celu catkowitego odchylenia, zapewniajac petne
podparcie podczas ruchu wysuwania. Kiedy uzyt-
kownik zaczyna cylinder przesuwa podpoérke plecow
do jej oryginalnej pozyciji.

@ Site catkowicie swobodnego cylindra nalezy
dopasowac indywidualnie zgodnie z waga
ciala. Cylinder zbyt mocny nie umozliwia
przesuwania podporki plecéow. Cylinder za
staby nie bedzie odpowiednio mocny do
podniesienia podpérki plecéw do oryginal-
nej pozycji.

CYLINDER PODPORKI PLECOW NETTI DYNAMIC O
SWOBODNYM RUCHU - BLOKOWANIE

Cylinder swobodny jest blokowany pod kazdym
katem odchylonym, jezeli uchwyt odchylania z tytu
znajduje sie w pozycji neutralnej. Moze by¢ to ko-
nieczne/wymagane, kiedy wozek jedzie po nieréw-
nym podtozu, gdzie nagte rozciagniecie spastyczne
moze spowodowac niestabilnos¢ wozka lub jezeli
uzytkownik musi sie odchyli¢, aby odpoczac.

A Jezeli oparcie zostanie odchylone na wézku
inwalidzkim za pomoca cylindra swobodne-
go, blokujac je w pozycji odchylonej, tylko
podnoézki Netti Dynamic, plyta siedziska i
zagtéwek zareaguja na ruchy spastyczne.

A Jezeli cylinder swobodny zostanie zabloko-

wany, wazne jest, aby uzytkownik byto

prawidtowo utozony i nie zsuniety do
przodu, co pozwoli zapobiec uszkodzeniom
podnodzka.

Ostrzezenie: podnézek moze peknag, jezeli
nie zostanie prawidtowo wyregulowany, czyli
przediuzenie podndzka uzytkownika dojdzie
do konca obszaru dynamicznego podnézka
lub jezeli uzytkownik zsunat sie do przodu.

Model: Netti Dynamic S
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CYLINDER PODPORKI PLECOW NETTI DYNAMIC O
SWOBODNYM RUCHU - AKTYWOWANE

Dynamiczne rozwigzanie plecéw Netti Dynamic Sys-
tem jest aktywowany przez pociggniecie uchwytu
odchylania.

Szczegdtowe ilustracje znajduja sie na stronie 34.

Cylinder podporki plecéw moze by¢ wymieniany na
inny cylinder (o sile mniejszej/wiekszej w niutonach)
w razie potrzeby; ze wzgledu na nowe lub zmienione
potrzeby uzytkownika lub jezeli zmienita sie waga
uzytkownika.

@ Nalezy skontaktowac sie ze swoim dystrybu-
torem, aby uzyskac porade co do wyboru no-
wego cylindra. W rozdziale 6.20 tej instrukgji
opisano wymiane cylindra gazowego.

OCENA SIt DYNAMICZNEGO CYLINDRA GAZO-
WEGO, PODPORKI PLECOW ODPOWIADAJACYCH
WYTRZYMALOSCI UZYTKOWNIKA | SCHEMATOM

A Ocena uzytkownika jest potrzebna do
znalezienia wtasciwej mocy cylindra.

Wiasciwe rozwigzanie: cylinder tylny zapewnia pet-
ne wsparcie catego otwartego ruchu kinetycznego w
trakcie rozszerzonego schematu uzytkownika. Kiedy
uzytkownik zaczyna odpoczywac, cylinder przesuwa
podporke plecow do jej oryginalnej pozyciji.
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JAK OCENIC IWYBRAC WEASCIWA SILE
DYNAMICZNEGO CYLINDRA PODPORKI PLECOW?

Gléwne czynniki, jakie musi uwzgledni¢

przeszkolony specjalista:

« Waga, szerokos¢ i wzrost uzytkownika.

« Charakter i wytrzymatos$c rozszerzen czesci ciata i
schematdéw ruchu.

« celeiusprawnienie w odniesieniu do stanu
zdrowia i,.aktywnosci w codziennym zyciu”
uzytkownika.

@ Schemat ruchu uzytkownika i napiecie
miesni moga sie réwniez zmienic¢ z czasem.

Ma to znaczenie dla oceny i monitorowania
mocowania wézka inwalidzkiego oraz mocy
cylindréw gazowych zgodnie z rozwojem schematu
ruchu uzytkownika i napiecia miesni z czasem. Jezeli
sprezyna gazowa jest za mocna, uzytkownik nie
bedzie w stanie wykonac rozciaggniecia. Bedzie to
,zamkniety ruch kinetyczny” lub pozycja statyczna
dla uzytkownika.

@ Jezeli sprezyna gazowa bedzie za staba,
uzytkownik nie zostanie podniesiony
do oryginalnej pozycji siedzenia po
rozciagnieciu gornej czesci ciata.

PRZEGLAD DOSTEPNYCH DYNAMICZNYCH CYLINDROW ODCHYLANIA | SZEROKO-

SCISIEDZISKA

Szerokos$¢ uzytkownika jest wskaznikiem oceny w zakresie wyboru minimalnej sity sprezyny gazowej.
Waga uzytkownika jest wskaznikiem oceny w zakresie wyboru minimalnej sity sprezyny gazowej:
Sprezyna musi by¢ odpowiednio silna, aby podniec¢ uzytkownika do pozycji pionowej po rozszerzeniu.

MODELE Z CYLINDREM PODPORKI WAGA
PLECOW O SWOBODNYM RUCHU - UZYTKOWNIKA SZEROKOSCI SIEDZISKA
BLOKOWANY
Niuton (N) Minimum kg 250 mm 300 mm 350 mm
100N 15kg <« <«
200N 20kg <« <«
300N 30kg < Q/)
400 N 40 kg V4 V4
500 N 50 kg &
600 N 60 kg v
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StOWA KLUCZOWE DOTYCZACE NACHYLANIA
ODCHYLANIA

STATYCZNYCH KOMFORTOWYCH WOZKOW
INWALIDZKICH

Nachylanie i odchylanie stanowia podstawe zalet
komfortowego wézka inwalidzkiego. Pozwala to na
zmiane pozycji siedzenia na wdzku inwalidzkim.

Po przeanalizowaniu dowodéw klinicznych
dotyczacych nachylania i odchylania stwierdzono,
ze jest kilka badan lub wytycznych najlepszych
praktyk sugerujacych, ze sekwencja nachylania

i odchylania jest wazna do zmniejszenia
obcierania i zeslizgiwania sie.

Najpierw nalezy nachyli¢, a
nastepnie odchyli¢.

Po ustawieniu klienta
ponownie w pozycji prostej
w sekwencji najpierw nalezy
wykonac odchylenie, a
nastepnie nachylenie. Okaze
sie, ze najwieksze obcieranie
zostanie wywotane podczas
prostowania z pozycji
odchylenia i nachylenia.

Model: Netti Dynamic S
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7.3 NACHYLANIE JEDNOSTKI
SIEDZISKA Z UZYCIEM
UCHWYTU NACHYLENIA

Nacisna¢ lewy uchwyt na drazku do pchania

i docisnac drazek do pchania, aby nachyli¢
jednostke siedziska jedna reka, majac kontakt
wzrokowy z uzytkownikiem i potozy¢ druga reke

na podtokietniku. Prawidtowy kat wzgledny miedzy
czesciami ciata pozostaje ten sam, kiedy jednostka
siedziska jest nachylona.

Po puszczeniu uchwytu jednostka siedziska
pozostanie w tej pozycji. Aby podnies¢ jednostke
siedziska, nalezy nacisna¢ uchwyt, cylinder
nachylania pomoze w podniesieniu jednostki
siedziska.
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Jednostka siedziska nachylona do tytu powoduje
ostrzejszy kat siedzenia w odniesieniu do
powierzchni i zapobiega zeslizgiwaniu sie
uzytkownika woézka inwalidzkiego.

Jednostke siedziska mozna nachyla¢ od 0° do +35°.
Z boku woézka znajduje sie skala nachylania.

Znak nachylania jest
umieszczony na drazku do
pchania z lewej strony:

& Kat siedziska i oparcia nie moze by¢
regulowany bez
zabezpieczen przed przewracaniem.

& Aby zapewni¢ prawidiowe dziatanie linek,
nigdy nie moga by¢ naprezone.
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ZMNIEJSZANIE PRAWDOPODOBIENSTWA
ZESLIZGIWANIA SIE OBCIERANIA | ODLEZYN:

kata nachylenia nalezy uzywac do uzyskiwania
zmian pozycji siedzacej uzytkownika. Powszechnie
wiadomo, ze odchylania nie nalezy regulowa¢

po ustawieniu kata oparcia w najlepszej dla
uzytkownika pozycji siedzacej.

Napiecie miesni szyi i plecéw powinno by¢

jak najmniejsze dla uzytkownika, aby uniknac
zeslizgiwania, a zmiana kata odchylenia z pozycji
oryginalnej przerwie i zniszczy prawidtowa pozycje
ciata oraz spowoduje zwiekszenie napiecie miesni

A Jezeli funkcja odchylania jest uzywana
podczas przenoszenia lub w innych
sytuacjach, wazne jest, aby kat nachylenia
zostat ponownie wyregulowany do
prawidtowej oryginalnej pozycji, kiedy
uzytkownik wréci do normalnej pozycji
siedzenia.

A Nieprawidlowe uzycie odchylenia powoduje
wieksze prawdopodobienstwo zeslizgniecia,
a to oznacza wieksze niebezpieczenstwo
ocierania sity poziome i pionowe oraz
odlezyn.

Model: Netti Dynamic S
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7.4 ODCHYLANIE OPARCIA
WOZKA - UZYWANIE UCHWYTU
ODCHYLENIA
Nacisna¢ prawy uchwyt i docisna¢ drazek do
pchania, aby odchyli¢ oparcie jedna reka, majac
kontakt wzrokowy z uzytkownikiem i potozy¢ druga
reke na podtokietniku.

Jednostke siedziska mozna odchylac od 0° do +35°.
Po puszczeniu uchwytu oparcie wézka pozostanie
zatrzymane i zablokowane.

DYNAMICZNE OPARCIE: W

A Aby uzyska¢ dynamiczne dziatanie oparcia,
nalezy aktywowac uchwyt odchylenia.

« Pociggnac uchwyt odchylenia $cisle do drazka
do pchania, czerwony uchwyt automatycznie sie
zatrzasnie.

« Ruszajmy.

« Uchwyt pozostanie blisko drazka do pchania i

/ system dynamiczny bedzie aktywny.

Znak nachylania jest Aby dezaktywowac odchylani dynamiczne, wystar-

umieszczony na drazku czy nacisna¢ uchwyt razem z czerwonym matym

do pchania z prawej strony: uchwytem ponownie; maty czerwony uchwyt zosta-
nie zwolniony, uchwyt wroci do ustalonej pozycji, a
oparcie bedzie zamocowane.

@ Na uchwycie odchylania znajduje sie ozna-
czenie przypominajace o dynamicznym dzia-
taniu oparcia przy aktywowanym uchwycie
odchylania oraz ze oparcie jest zamocowane
przy otwartym uchwycie. Uchwyt odchylania
i oparcia dynamicznego oraz znak znajduje
sie na drazku do pchania z prawej strony.

Model: Netti Dynamic S
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BLOKADA DYNAMICZNEJ PLYTY SIEDZISKA

Dynamiczna ptyta siedziska odchyla sie do gory na
przedniej krawedzi. Pas biodrowy jest moco-
wany do ptyty siedziska, a jezeli uzytkownik ma
zatozony pas, nastepuje rozszerzenie, wedtug
ktorego porusza sie ptyta siedziska. Po rozszerze-
niu uzytkownik opada siedzac w tej samej pozycji
na siedzisku.

W niektérych przypadkach ze wzgledéw bezpie-
czenstwa konieczne moze by¢ zablokowanie ruchu
siedziska. Dzieje sie tak na przyktad podczas jazdy
wozkiem inwalidzkim po nieréwnej powierzchni,
gdzie nagte rozszerzenie spastyczne moze spowo-
dowac niestabilnos¢ uzytkownika wézka inwalidz-
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Blokada ptyty siedziska jest fatwa w uzyciu; wyjac
QR-Axcle przez nacisniecie gtowicy w celu jej
zwolnienia oraz przesuniecie od pozycji pionowej i
wsuniecie w pozycje pozioma.

A Nalezy pamietac o odblokowaniu plyty
siedziska po powrocie do miejsc réwnych,
aby umozliwi¢ dziatanie Netti Dynamic
System.

DO

:

2

)
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v Netti

BLOKADA DYNAMICZNEGO PODNOZKA

Podnézki dynamiczne mozna poluzowac przez
dokrecenie czerwonego pokretta
gwiazdowego po zewnetrznej stronie podnézka.

Model: Netti Dynamic S
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8. MANEWROWANIE

8.1 TECHNIKI OGOLNE

MANEWROWANIE | ROWNOWAZENIE WOZKA:

ciezar i rownowaga wozka wptywa na jakos¢ ma-
newrowania wézka inwalidzkiego. Ciezar, rozmiar i
pozycja siedzenia uzytkownika do czynniki oddzia-
tujace. Pozycja kot dodatkowo wptynie na jakos¢
manewrowania. Im wiekszy ciezar bedzie oddziaty-
wat na gtéwne kota, tym fatwiejsze bedzie manew-
rowanie. Jezeli na przednie kétka dziatac bedzie
duzy ciezar, trudno bedzie manewrowac wozkiem.
Patrz strona 16 - Regulacja gtebokosci siedziska - do
réwnowazenia wozka.

A Zblizanie sie do stopni:
do stopni nalezy zawsze zblizac sie powoli,
zapobiegajac uderzeniu kétek przednich w
stopien z sifa. Uzytkownik moze wypas¢ z
wozka pod wplywem sity. Kétka przednie
moga ulec uszkodzeniu.

Zjazd po stopniach / jazda po chodnikach:
zachowac ostroznosc i nie zjezdzaé po
stopniach wyzszych niz 30 mm. Podnézki
moga jako pierwsze uderzy¢ w podtoze. W
zwigzku z tym mozna utracic sterowania i
moze dojs¢ do ztamania podnézkéw.

Jazda po podtozu miekkim, nieréwnym lub
sliskim moze utrudni¢ bezpieczne manewro-
wanie, poniewaz kotka traca trakcje i trudno
jest sterowac wozkiem inwalidzkim.

Parkowanie:

podnies¢ podnézek i podparcie wozka
inwalidzkiego, przesuwajac wozek okoto

100 mm do tytu i powodujac obrécenie kotek
przednich do przodu.

Opiekun:

jezeli uzytkownik zostanie sam w wézku
inwalidzkim, zawsze nalezy zablokowac
hamulce i sprawdzi¢, czy zabezpieczenia
przed przewracaniem sg obrécone w dét.
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TECHNIKI JEZDZENIA
- PODJAZD NA STOPIEN -

8.2

Opiekunowie, wjazd po stopniach do przodu:

- Sprawdzi¢, czy zabezpieczenie przed przewraca
niem jest obrécone do gory.

« Obrdci¢ wozek inwalidzki do tytu.

« Wyréwnowazy¢ wézek na kotach gtéwnych i
przesunac go do przodu, az przednie koétka znajda
sie na stopniu.

+ Podnies¢ uchwyty do pchania, przesuwajac wozek
na stopien.

A Obrdcic¢ zabezpieczenie przed przewraca-
niem do dotu.

Uzytkownicy, wjazd po stopniach do tytu:

Ta technika jest przydatna tylko w przypadku bardzo

niskich stopni. Zalezy to réwniez od luzu miedzy

ptytami noznymi a podtozem.

- Sprawdzi¢, czy zabezpieczenie przed przewraca
niem jest obrécone do gory.

« Podjechac¢ wozkiem do tytu do stopnia.

-« Dobrze chwycic¢ za obrecze napedowe i przesunac
ciato do przodu podczas popychania.

A Obrdcic¢ zabezpieczenie przed przewraca-
niem do dotu.

Opiekunowie, wjazd po stopniach do tytu:

- Sprawdzi¢, czy zabezpieczenie przed przewraca-
niem jest obrécone do gory.

+ Przesunac¢ wozek do tytu do stopnia.

« Obrdcic¢ wozek inwalidzki do tytu, unies¢ przednie
kotka delikatnie w powietrze.

« Przesunac¢ wozek inwalidzki w gére po stopniu i
przejechac do tytu na odpowiednig odlegtos¢, aby
opuscic¢ przednie koétka na stopien.

A Obrdcic¢ zabezpieczenie przed przewraca-
niem do dotu.

Model: Netti Dynamic S
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8.3 TECHNIKI JEZDZENIA
—-ZJAZD ZE STOPNIA -

Opiekunowie, zjazd do stopniach do przodu:

« Sprawdzi¢, czy zabezpieczenie przed

przewracaniem jest obrécone do gory.

« Obréci¢ wozek inwalidzki do tytu, unies¢ przednie
kotka delikatnie w powietrze.

« Zjechac ostroznie po stopniu i obroci¢ wozek
inwalidzki do przodu,
ustawiajac kotka przednie ponownie na ziemi.

& Obrdci¢ zabezpieczenie przed
przewracaniem do dotu.

Opiekunowie, zjazd do stopniach do tytu:
« Sprawdzi¢, czy zabezpieczenie przed
przewracaniem jest obrécone do gory.

« Podjechac wozkiem inwalidzkim tytem do stopnia.

« Zjechac ostroznie ze stopnia i cofng¢ wézek
inwalidzki za gtéwne koto, az przednie kétka zjada
ze stopnia.

« Ustawic kotka przednie na ziemi.

& Obrdci¢ zabezpieczenie przed
przewracaniem do dotu.

Model: Netti Dynamic S
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8.4 TECHNIKI JEZDZENIA
- RAMPA -

Wazna porada dla jazdy w dot i w goére, unikajac
niebezpieczenstwa przewrdcenia.

A

Unikac skrecania wézkiem inwalidzkim
na srodku rampy.

Zawsze jecha¢ jak najbardziej prosto.

A

Lepiej jest poprosic¢
0 pomoc hiz ryzykowac.

Jazda w gére zbocza:
przesunac gorng czes¢ ciata do przodu, aby
zachowac rownowage wobzka.

Jazda w dét zbocza:

przesuna¢ goérng czes¢ ciata do tytu, aby zachowac
rownowage woézka. Kontrolowac predkos¢ wozka
przez $ciskanie obreczy napedowych. Nie uzywac
hamulcow.
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8.5 TECHNIKIJEZDZENIA
-WIJAZD PO SCHODACH -

A Zawsze nalezy poprosi¢ o pomoc.

A Nigdy nie korzysta¢ z ruchomych schodéw,
nawet z pomoca opiekuna.

Z pomocgy, do tytu.
« Sprawdzi¢, czy zabezpieczenie przed
przewracaniem jest obrécone do gory.

« Podjechac wozkiem inwalidzkim tytem do
pierwszego stopnia schodow.

+ Obroci¢ wozek inwalidzki
do tytu na gtéwnych kotach.

« Przesuna¢ wozek inwalidzki powoli w gore
schodow, po jednym stopniu, zachowujac
réwnowage na gtéwnym kole.

« Po dojechaniu do gory schodéw nalezy przesunac

wozek inwalidzki do dotu tak, aby przednie kétka
znalazty sie bezpiecznie na podtozu.

A Obrdci¢ zabezpieczenie przed
przewracaniem do dotu.

@ Jezeli jest dwoch opiekunéw, jedna osoba
moze pomoc w podniesieniu przodu ramy.

Nie podnosi¢ wozka inwalidzkiego,
trzymajac za podnozki.

Nie podnosi¢ wozka inwalidzkiego,
trzymajac za podtokietniki.

© B P

opiekunowie powinni uzywac sity nég
podczas przenoszenia wézka i unikac
nadmiernego obciazenia plecow.
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8.6 TECHNIKI JEZDZENIA
-ZJAZD PO SCHODACH -

A Nigdy nie korzystac z ruchomych schodéw,
nawet z pomoca opiekuna.

Z pomocy, do przodu:

- Sprawdzi¢, czy zabezpieczenie przed
przewracaniem jest obrécone do gory.

+ Podjechac¢ wozkiem inwalidzkim do przodu
do pierwszego stopnia schodéw.

« Obrdcic¢ wozek inwalidzki do tytu na gtéwnych
kotach.

-« Dobrze chwycic za porecz do popychania
i zachowac réwnowage gtéwnego kota,
przejezdzajac po jednym stopniu.

+ Po dojechaniu do dotu schodéw nalezy przesunac
przednie kétka bezpiecznie na podtozu.

A Obroci¢ zabezpieczenie przed
przewracaniem do dotu.

@ Jezeli jest dwoch opiekunéw, jedna osoba
moze pomoc w podniesieniu przodu ramy.

& Nie podnosi¢ wdzka inwalidzkiego,
trzymajac za podnozki.

& Nie podnosi¢ wdzka inwalidzkiego,
trzymajac za podtokietniki.

Model: Netti Dynamic S
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8.7 PRZEMIESZCZANIE

Techniki przemieszczania do/z wozka inwalidzkiego
powinny by¢ dobrze stosowane przez uczestniczace
osoby.

Tutaj przekazujemy kilka waznych porad dotycza-
cych przygotowania wézka:

Z opiekunem lub bez - chodniki.

Przed przemieszczeniem:

« wozek inwalidzki nalezy ustawic jak najblizej
miejsca docelowego przemieszczenia.

« Przesuna¢ wozek inwalidzki do tytu 50-100 mm,
aby obrdci¢ przednie kétka do przodu.

+ Zablokowa¢ hamulce.

« Zdjac¢ podnodzek i podtokietnik
z boku ukfadu przemieszczania.

« Obréci¢ wézek do pozydji
poziomej.

Z opiekunem lub bez - do przodu.

Przed przemieszczeniem:

« wozek inwalidzki nalezy ustawi¢ jak najblizej
miejsca docelowego przemieszczenia.

« Przesuna¢ wozek inwalidzki do tytu 50-100 mm,
aby obrdci¢ przednie kétka do przodu.

« Zablokowa¢ hamulce.

« Przechyli¢ wozek
do przodu.

Model: Netti Dynamic S
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UZYWANIE WCIAGNIKA:

Przedprzemieszczeniem woézka:
« Przechyli¢ wézek do tytu.
- Zdjac zagtéwek.
«+ Zdjac podndzki.
- Delikatnie odchyli¢ oparcie.
+ Wymieni¢ komponenty
po zakoniczeniu przemieszczania.

& Nigdy nie stawac na ptytach noznych ze
wzgledu na niebezpieczenstwo
przewrocenia sie wézka do przodu.
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8.8 PODNOSZENIE WOZKA
INWALIDZKIEGO

« Wozek inwalidzki nalezy podnosi¢ tylko za rame i
porecz do popychania.
« Punkty podnoszenia sa oznaczone tym znakiem.

& Nigdy nie podnosi¢ wézka inwalidzkiego
za podndzki lub podtokietniki.

& Nie podnosi¢ wozka inwalidzkiego,
kiedy jest na nim uzytkownik.
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8.9 PUNKT ROWNOWAGI

Wyregulowac punkt rownowagi przez zmiane
pozycji gtdéwnego kota w jego uchwycie.

« Poruszy¢ koto gtéowne.

« Wyregulowa¢ hamulce.

Kiedy kota gtéwne zostang przesuniete do przodu,
bedzie tatwiej manewrowac¢ wézkiem inwalidzkim,
ale wieksza sie ryzyko odchylenia do tytu.

@ Punkt rownowagi mozna réwniez zmienic
przez regulacje kata siedziska i/lub kata
oparcia.

A Zawsze stosowac zabezpieczenie przed
przewracaniem.

Model: Netti Dynamic S
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8.10 KAT POCHYLENIA

Netti Dynamic S standardowo nie ma kata
pochylenia. Jezeli kota 16" s3 wymieniane na kota
22", wymagany wspornik przedtuzacza ramy kota

ma kat pochylenia 4° dla stosowanych otworéw kota

gtéwnego.

A Wymiane két gtéwnych musi wykonywac
upowazniony personel.

Model: Netti Dynamic S
Jezyk: Polskie ~ Wersja: 2021-03

8.11 OBRECZ NAPEDOWA

Netti Dynamic S moze by¢ dostarczany z
aluminiowymi obreczami napedowymi z kotami
gtéwnymi 22" Materiat i odlegtos¢ od gtéwnego
kota wptywa na mozliwosci chwytania przez
uzytkownika. Skontaktowac sie z dystrybutorem,
aby uzyskac informacje na temat alternatywnych
obreczy napedowych pasujacych do woézka.

=/

A Alternatywne obrecze napedowe moga
zapewniac lepsza przyczepnos¢,
ale moze sie zwiekszac tarcie.

@ W przypadku zatrzymywania wozka rekami
zwieksza sie ryzyko oparzen rak.

@ Niebezpieczenstwo zgniecenia i

pochwycenia palcéw moze wystapi¢ podczas

przejezdzania przez waskie przejazdy oraz

jezeli palce dostang sie miedzy szprychy. Aby

unikna¢ takiego ryzyka, zalecamy akcesoria
w postaci oston szprych.

W razie potrzeby/koniecznosci wymiany obreczy
napedowych lub zwiekszenia/zmniejszenia

odlegtosci miedzy obreczami napedowymi a kotem,
nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem.
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9. TRANSPORT

9.1 SKLADANIE NA CZAS
TRANSPORTU

Jezeli wézek inwalidzki nie jest zajety, nalezy

go ztozyc¢ zgodnie z ponizszym opisem. Wtozyc¢
wozek inwalidzki w bagaznik samochodowy lub na
tylne siedzenie. Po utozeniu na tylnym siedzeniu
zabezpieczy¢ wszystkie czesci i rame pasami
bezpieczenstwa.

« Wyjac poduszki.

« Zdjac zagtéwek (rozdz. 6.10).

« Obrécic¢ zabezpieczenia przed przewracaniem do
gory (rozdz. 6.7).

« Zdjac podtokietniki (rozdziat 6.11).

« Zdjac¢ podnoézki (rozdziat 6.9).

« Wyciagnac srube blokujaca oparcia i ztozy¢
oparcie do przodu w siedzisku (rozdz. 6.5).

« Zdjac kota gtéwne (rozdziat 6.2).

« Zdjac kétka przednie (rozdziat 6.3).

9.2 TRANSPORTW SAMOCHODZIE

A Jesli to mozliwe, podczas podrézy
samochodem uzytkownik powinien zawsze
przesiasc¢ sie na normalny fotelik
samochodowy.

Jesli nie jest to mozliwe, Netti Dynamic S
zostat poddany testowi zderzeniowemu i
zatwierdzony jako siedzenie w samochodzie
zgodnie zISO 7176-19.

Netti Dynami S zostat przebadany i zatwierdzony
zgodnie z testem zderzeniowym ISO 7176-19.

MAKS. WAGA UZYTKOWNIKA PODCZAS
KORZYSTANIA Z SIEDZISKA W SAMOCHODZIE:
75 KG.

A Jezeli zamontowany jest system siedzenia
inny niz Netii, dostawca systemu odpowiada
za zatwierdzenie, czy polaczenie Netti
Dynamic S i systemu jest bezpieczne do

zastosowania jako siedzenie w samochodzie.

@ Nalezy zapoznac sie z instrukcja obstugi
UMO0131 -
Jak uzywac wézka inwalidzkiego Netti jako
siedzenie w samochodzie, jezeli jest wiecej
szczegotow.
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A Jezeli Netti Dynamic S jest stosowany jako
siedzisko w samochodzie, wszystkie czesci
akcesoriow, ktére moga sie odlaczy¢ w razie
zderzenia, nalezy usunac i zabezpieczy¢ we
wihasciwym miejscu.

A Zawsze nalezy stosowac zatwier-
dzony system zabezpieczen
pasazera i wozka inwalidzkiego (ISO
10452:2012) do mocowania wozka inwalidzkie-
go w pojezdzie.

Netti Dynamic S przeszedt pomysinie testy zderzeniowe,
z ustawieniem do przodu, zgodnie z wymaganiami
normy I1SO 7176-19 przy zastosowaniu potaczonego
systemu zabezpieczen pasazera i wozka inwalidzkiego
W120/DISR opracowany przez Unwin Safety Systems.
Wiecej informacji:

www.unwin-safety com

ZABEZPIECZANIE WOZKA INWALIDZKIEGO

z przodu uzyc haka lub pasa mocumcego

{

Z przodu nalezy uzy¢ paséw owinietych wokét drazka
ramy pionowej za kétkami przednimi. Wyciggnac i do
rzodu. Naklejki wskazujace miejsce mocowania paséw.

W0 aw

Z tytu wézka wsporniki mocujace samochodu nalezy
zamocowac do uchwytéw kota.

Wspornik ma numer zamdwienia 88203.

Model: Netti Dynamic S
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Uzy¢ hadw do zamocowania paséw do wspornikéw
mocujacych samochodu.

Zapia¢ hak/karabinczyk w ,Srubie oczkowe;j".
Kat paséw powinien by¢ zblizony do 45°.

ZABEZPIECZANIE UZYTKOWNIKA

Zawsze stosowac pasy zabezpieczajace pasazera w

samochodzie dla uzytkownika wézka inwalidzkiego.

Uprzaz korekcyjna stosowana w wézku inwalidzkim
to nie s pasy bezpieczenstwa. Stosowac
zabezpieczenia miednicowe i naramienne, aby
zmniejszy¢ mozliwos¢ uderzenia gtowa i klatka
piersiowa w komponenty pojazdu.

Model: Netti Dynamic S
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A Upewnic sig, ze:

«3-punktowe pasy bezpieczenstwa sa umieszczone
blisko ciata uzytkownika (nie w poprzek podtokiet-
nikow, kot).

«Pasy nie s skrecone.

-Sprzaczka siedziska i przycisk zwalniajacy sa
ustawione w sposob uniemozliwiajacy stykanie
sie zkomponentami woézka inwalidzkiego w razie
zderzenia.

A Zablokowac¢ funkcje dynamiczne - jezeli sy
zamontowane - kiedy wézek jest uzywany jako
siedzisko w samochodzie. Nagte ruchy spastyczne
moga zrobi¢ krzywde innym pasazerom.

A Uzywac poduszek Netti, kiedy wozek inwalidzki
Netti jest stosowany jako siedzisko w samocho-
dzie. Unikac wszelkich poduszek zelowych lub
pneumatycznych, ktére moga sie ztozyc w razie
wypadku.

A Jezeli zagtéwek Netti zostat zamontowany
poprawnie, jest bardzo stabilny, ale nie zastepuje
koniecznosci zamontowania zewnetrznego
podgtéwka w samochodzie.

A Netti Dynamic S przeszedt badania zderzeniowe
bez zadnego zestawu napedowego itd. Jezeli
pozniej zamontowany zostanie zestaw napedowy,
schodotaz itd., konieczne bedzie sprawdzenie, czy
urzadzenie wspomagajace naped przeszto
badanie zdarzeniowe i zostato zatwierdzone dla
wozkow inwalidzkich stosowanych jako siedzisko
w samochodzie. Jezeli nie, nalezy je zdemonto-
wag, jezeli wozek inwalidzki jest stosowany jako
siedzisko w samochodzie.

& Nigdy nie uzywac wézka inwalidzkiego jako
siedziska w samochodach, jezeli uczestniczyt w
wypadku ze zderzeniem przed sprawdzeniem i
zatwierdzeniem przez przedstawiciela producenta.

& Nigdy nie wprowadza¢ modyfikacji ani nie
wymieniac elementéw w punktach zabezpieczaja-
cych woézka inwalidzkiego lub czesciach badz
komponentach strukturalnych i ramy bez
konsultacji z producentem.

Warto$¢ nominalna zamocowania zabezpieczen pasa

wozka inwalidzkiego mocowanych do pojazdu wynosi A
=dobra.
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9.3 TRANSPORT W SAMOLOCIE

Wozek inwalidzki Netti Dynamic S moze by¢
transportowany w samolocie bez ograniczen.

Netti Dynamic S zostat wyposazony w 2 sprezyny
gazowe. Nie sg jednak klasyfikowane jako towary
niebezpieczne.

W przeciwienstwie do ogdlnych instrukgji transportu
towarow niebezpiecznych UN3164, IATA-DGR
(przepis specjalny A114) stanowi, ze towary
zawierajace gaz s traktowane jako dziatajace jako
amortyzatory (w tym urzadzenia pochfaniajace
energie lub sprezyny pneumatyczne) i NIE podlegaja
instrukcjom transportu, tzn. sa zwolnione z
nastepujacych wymogow:

a) kazdy artykut ma objetos¢ gazu nieprzekraczajaca
1,6 li cisnienie tadowania nieprzekraczajace
250 baréw, gdzie iloczyn pojemnosci wyrazonej
w litrach i ci$nienie tadowania wyrazone w barach
nie przekraczajac 80.

b) Kazdy artykut ma minimalne cisnienie
rozrywajace 4 razy wieksze niz ci$nienie
tadowania przy +20 stopniach Celsjusza dla
produktéw nieprzekraczajacych objetosci gazu
0,51

c) Kazdy artykut jest wykonany z materiatu, ktéry nie
ulega rozpadowi.

d) Kazdy artykut zostat wyprodukowany zgodnie
ze standardem jakosci zatwierdzonym przez
wiasciwy organ krajowy.

e) Potwierdzono i wykazano, ze artykut rozprezenia
cisnienie za pomoca rozpadajacej sie w ogniu
uszczelki lub innego urzadzenia zwalniajacego
cisnienie, w taki sposob, ze nie ulega rozpadowi
ani nie wybucha.
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PODROZOWANIE
TRANSPORTEM PUBLICZNYM

9.4

Wozek inwalidzki nalezy umiesci¢ w specjalnie
przeznaczonym do tego miejscu. Wozek inwalidzki
powinien by¢ ustawiony przeciwnie do kierunku
jazdy. Tyt wézka inwalidzkiego musi by¢ ustawiony
przy nieruchomych przedmiotach, takich jak

rzad siedzen lub przegroda. Upewnic sig, ze
uzytkownik moze tatwo siegna¢ do wszystkich
poreczy lub uchwytéw. Uzyc¢ paséw i uprzezy

w wozku do utrzymania uzytkownika. Uzywac
pasow bezpieczenstwa, jezeli sa, to zabezpieczania
uzytkownika w pojezdzie.

A Nalezy pamietac, ze szersze wozki
inwalidzkie maja szerszy promien skretu i
mniejsze mozliwosci manewrowania w
pojazdach. Mniejsze wozki inwalidzkie
zasadniczo zapewniaja tatwiejszy dostep do
pojazdu i manewrowanie w ustawieniu do
przodu.

Model: Netti Dynamic S
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10. KONSERWACJA

10.1 INSTRUKCJE KONSERWACJI

A Uzytkownik wézka inwalidzkiego (oraz
opiekunowie i rodzina) jest odpowiedzialny
za codzienna konserwacje woézka.

Czyscic go regularnie. Wykonywac
konserwacje, aby zapewnic¢ bezpieczeristwo
oraz dlugie niezawodne dziatanie oraz
higieniczny wyglad.

Sprawdzi¢ usterki/uszkodzenia,
np. czesci pekniete/brakujace

Mycie wézka inwalidzkiego

Pranie poduszek

Sprawdzi¢ dziatanie zabezpie-
czenia przed przewracaniem

Sprawdzi¢ regulacje hamulca

Sprawdzi¢ zuzycie opon

Olejenie tozysk olejem rowe-
rowym

Smarowac pionowe profile
podndzkéw wazeling

10.2 CZYSZCZENIE | MYCIE

1. Zdjac¢ poduszki przed rozpoczeciem mycia
wozka inwalidzkiego.

2. Wyczysci¢ rame wodg i Sciereczka.

3. Zalecamy uzywania delikatnego mydta.

4. Umyc dobrze wozek inwalidzki przy uzyciu
czystej wody, aby usung¢ mydto.

5. Uzy¢ spirytusu metylowego do usuniecia
catego pozostatego brudu.

6.  Wyczyscic¢ poduszki i pokrywy zgodnie z
instrukcjami nadrukowanymi na poduszkach.

Model: Netti Dynamic S
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Netti

PROCEDURY CZYSZCZENIA PODUSZEK NETTI

Pranie Pranie reczne 40°C
Dezynfekcja Virkon S
Autoklaw 105°C
Suszenie Wyciskanie
Pozostawi¢ do wyschniecia na
powietrzu na boku

Pranie

Pranie w pralce 60°C

Suszenie Suszenie w suszarce maks. 85°C

DEZYNFEKCJA WOZKA INWALIDZKIEGO

Zdjac¢ poduszki.

Patrz oddzielna instrukcja mycia powyzej:
Dezynfekcja przez wycieranie: uzy¢ miekkiej
Sciereczki nawilzonej woda utleniong lub alkoholem
technicznym (izopropanolem) i wytrze¢ do czysta
caly wozek.

Zalecana woda utleniona:

NU-CIDEX ,Johnsen and Johnsen'.

A Sprawdzac/regulowac Sruby i nakretki w
regularnych okresach.

Piasek i woda morska (sél uzywana do
posypywania zimg) moze spowodowac
uszkodzenia tozysk kétek przednich i kot
gtéwnych. Po uzyciu doktadnie wyczyscic
wozek inwalidzki.

* Ogdlna zasada polega na uzywaniu oleju na
ruchomych czeséciach i wszystkich tozyskach.
Alu Rehab zaleca stosowanie zwyktego oleju
do rowerdw.

My-Netticom 53



10.3 PRZECHOWYWANIE
DLUGOOKRESOWE

Jezeli wézek inwalidzki bedzie przechowywany
przez dtuzszy czas - (ponad 4 miesigce), nie

s potrzebne specjalne dziatania. Zalecamy
wyczyszczenie wozka przed rozpoczeciem
przechowywania. Przed ponownym uzyciem nalezy
wykonac powyzsze instrukcje konserwacji.

CZESCI ZAMIENNE

Wozki Netti sa zbudowane z modutéw. Alu Rehab
ma zapasy wszystkich czesci i moze je dostarczyc

z krotkim terminem zamédwienia. Niezbedne
instrukcje montazu beda dotgczane do czesci.
Czesci, ktére moze wymieniac uzytkownik, sg
podane w katalogu czesci zamiennych, ktéry mozna
pobrac na stronie

www.My-Netti.com.

Te czesci mozna w razie potrzeby wyjac i przesta¢ do
producenta/dystrybutora na zadanie.

A Czesci nalezace do konstrukcji ramy wozka
inwalidzkiego musza by¢ wymieniane przez
producenta lub upowazniony serwis.

A Jezeli wystapia usterki lub uszkodzenia,
nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem.

A Oryginalna farbe do naprawy zarysowan
mozna zamoéwi¢ w Alu Rehab.
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11. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

- Dokreci¢ wszystkie Sruby.

Objaw Powéd/dziatanie Odniesienie
w instrukgji

Woézek inwalidzki | - Piasty gtéwnego kota mogg by¢ zamontowane nieprawidtowo. 6.2
porusza sie po - Kotka przednie moga nie by¢ ustawione w pionie wzgledem 6.3
skosie podtoza lub na tej samej wysokosci.

« Jeden z hamulcéw musi dziata¢ zbyt silnie. bl

« Uzytkownik siedzi bardzo po skosie w wdzku.

« Uzytkownik moze by¢ ciezszy z jednej strony niz z drugiej.
Sa trudnosci z - Piasty gtdbwnego kota moga by¢ zamontowane nieprawidtowo. 6.2
manewrowaniem | - Wyczysci¢ przednie koétka i widelce z brudu. 6.3
wozkiem inwa- « Zaduza waga na przednich kétkach.
lidzkim
Sa trudnosci ze « Sprawdzi¢, czy przednie koétka nie s zamocowane za mocno. 6.3
skrecaniem wéz- | - Wyczysci¢ przednie kétka i widelce z brudu. 6.3
kiem inwalidzkim | - Sprawdzic, czy przednie kétka sa zamocowane w prawidtowej

pozycji. e

« Zaduza waga na przednich kétkach, wyregulowac

rownowage wozka.

Trudno jest zdjg¢ | - Wyczysci¢ i nasmarowac¢ mechanizm szybkiego zwolnienia. 6.2
i zalozy¢ gtéwne | - Wyregulowac tuleje piasty dalej z ramy. 6.2
kota
Hamulce nie dzia- | - Wyregulowa¢ hamulec. 6.14
taja prawidtowo - Sprawdzi¢ odlegto$¢ miedzy kotami i hamulcami.
Kétka przednie « Przednie widelce nie sg prawidtowo zamocowane. 6.3
chyboca sie, a - Wyregulowac kat przedniego widelca.
wozek inwalidzki | - Za duze obcigzenie na przednich kétkach bedzie powodowac
trzesie sie chybotanie, wyregulowac réwnowage wozka.

@ Skontaktowac sie ze sprzedawca, aby uzyskac informacje na temat autoryzowanych punktéw
serwisowych, w ktérych mozna uzyska¢ pomoc,
jezeli rozwigzanie nie zostanie uzyskane w ten sposéb.

@ Jezeli potrzebne sa czesci zamienne, nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem.

@ Podczas wprowadzania zmian wptywajacych na konstrukcje ramy, nalezy skontaktowac sie z
dystrybutorem/producentem
celem potwierdzenia.

Model: Netti Dynamic S
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12. TESTY | GWARANCJA

12.1 BADANIA

Netti Dynamic S zostat przebadany i uzyskat
potwierdzenie do uzycia w pomieszczeniach i na
zewnatrz.

Wozki maja znak CE.

Netti Dynamic S:
Maksymalna waga uzytkownika: 75 kg.

Netti Dynamic S zostat przebadany przez
TUV SUD Product Service GmbH
zgodnie z DIN EN 12183:2014.

\ tuv-sud.com/
A\ ps-cert

Przeszedt testy zderzeniowe z kotami gtéwnymi
16" oraz 22" w RISE (Szwedzki Instytut Badawczy)
zgodnie z1SO 7176-19:2008 z systemem siedzenia
Netti.

System siedzenia zostat przebadany pod katem

odpornosci ogniowej zgodnie zEN 1021-2:2014.

A Podczas montazu akcesoridw takich jak
zestaw napedowy itd., ciezar akcesoriow
nalezy odja¢ od maks. wagi uzytkownika.

@ Specyfikacje sg r6zne w poszczegdlnych
krajach.

56 My-Netticom

12.2 GWARANCJA

Alu Rehab udziela 5-letniej gwarancji na wszystkie
komponenty ramy oraz na zespot rurki krzyzowej.
Obowiazuje 2-letnia gwarancja na wszystkie

inne komponenty ze znakiem CE z wyjatkiem
akumulatoréw. Na akumulatory udzielana jest
6-miesieczna gwarancja.

A Alu Rehab nie odpowiada za zadne
uszkodzenia spowodowane niewtasciwg lub
nieprofesjonalng instalacja i/lub naprawami,
zaniedbaniami, zuzyciem, modyfikacjami
zespotéw wozka inwalidzkiego lub
ingerencjami niezatwierdzonymi przez Alu
Rehab badz uzywaniem czesci zamiennych
dostarczonych lub wyprodukowanych przez
strony trzecie.

W takich przypadkach gwarancja zostanie
uniewazniona.

A Ta gwarancja obowiazuje tylko wtedy, gdy
uzytkownik uzywa, konserwuje i obstuguje
wozek inwalidzki zgodnie z opisem w
instrukgji obstugi.
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12.3 ROSZCZENIE

Jezeli produkt ulegnie usterce w okresie gwarancji z
powodu wadliwej konstrukgji lub produkgcji, mozna
whnies$¢ roszczenie gwarancyjne.

« Roszczenia nalezy sktadac od razu po wykryciu
usterki i nie p6zniej niz 2 tygodnie po
stwierdzeniu usterki.

« Roszczenia nalezy kierowac do sprzedawcy
wozka inwalidzkiego. Nalezy pamietac, ze
dokumentacje sprzedazowa nalezy wypetnic
i podpisac prawidtowo z podaniem numeru
seryjnego oraz ewentualnie numeru NeC w celu
udokumentowania godziny i miejsca zakupu
wozka inwalidzkiego.

« Sprzedawca i Alu Rehab zadecyduja, czy usterka
jest objeta gwarancja.
Podmiot wnoszacy roszczenie zostanie
poinformowany o decyzji w najszybszym
mozliwym terminie.

- Jezeli roszczenie zostanie uznane, sprzedawca i
przedstawiciel Alu Rehab zadecyduja, czy produkt
zostanie naprawiony, wymieniony lub czy klient
bedzie uprawniony do znizki.

- Jezeli roszczenie gwarancyjne nie zostanie
uznane, po dokfadnym sprawdzeniu usterki
(usterka z powodu niewtasciwego uzycia i/lub
braku wymaganej konserwacji), uzytkownik moze
dowolnie zdecydowa¢, czy chce naprawic (jezeli
jest to mozliwe) uszkodzony produkt na swdj
koszty, czy tez chce zakupi¢ nowy produkt.

& Normalne zuzycie, nieprawidtowe
uzytkowanie lub niewtasciwa obstuga nie
stanowi podstawy roszczen.

Model: Netti Dynamic S
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12.4 PERSONALIZACJA NETTI/
INDYWIDUALNE
DOSTOSOWANIA

Przystosowania niestandardowe/indywidualne Netti
sg zdefiniowane jako regulacje nieuwzglednione

w tej instrukgji. Indywidualne przystosowana
wprowadzone przez Alu Rehab sg oznaczone
unikalnym numerem NeC w celu identyfikacji.

Wézki inwalidzkie specjalnie regulowane/
przystosowywane dla klienta nie moga mie¢ znaku
CE wydanego przez Alu Rehab A.S Norway.

Jezeli regulacje sa wykonywane przez dystrybutoréw
innych niz Alu Rehab, gwarancja wydana przez Alu
Rehab A.S Norway nie bedzie obowiazywac.

Jezeli nie ma pewnosci co do specjalnych
elementéw montazowych i przystosowan, nalezy
skontaktowac sie z Alu Rehab A.S.

@ W przypadku innych potrzeb niz obejmuje
nasz standardowy asortyment wozkow
inwalidzkich, nalezy skontaktowac sie z
dziatlem obstugi klienta, aby ewentualnie
uzyskac specjalne regulacje lub
indywidualne rozwiazania.
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12.5 LACZENIE
Z INNYMI PRODUKTAMI

taczenie Netti Dynamic S i innych produktow
niewyprodukowanych przez Alu Rehab A.S;
ogolnie w tych przypadkach znak CE wszystkich
uwzglednionych produktéw nie bedzie
obowigzywat.

Jednak Alu Rehab A.S zawarta porozumienia

z kilkoma producentami w sprawach niektoérych
potaczen.

W tych potaczeniach znak CE i gwarancje
obowiazuja.

@ Aby uzyskac wiecej informacji, nalezy
skontaktowac sie z dystrybutorem lub
bezposrednio z Alu Rehab A.S Norway.

ODPOWIEDZIALNOSC ZA PRODUKT

Netti Dynamic S w réznych konfiguracjach
sprzetowych Netti przeszedt badania / ocene ryzyka
wykonywang przez Alu Rehab.

Nie wolno wprowadzac zadnych modyfikacji

ani zmian punktow bezpieczenstwa woézka
inwalidzkiego badz czesci strukturalnych i ramy bez
konsultacji z producentem woézka inwalidzkiego Alu
Rehab.

Zmiany lub modyfikacje komponentéw dostawcéw
zewnetrznych do Netti Dynamic S wymagaja oceny
ryzyka i zatwierdzenia odpowiedzialnosci za produkt
i bezpieczenstwo w zakresie uzytkowania wozka
inwalidzkiego przez producenta wprowadzajacego
zmiany lub modyfikacje.

58  My-Netticom

12.6 SERWIS I NAPRAWA

@ Informacje o serwisie i ustugach
serwisowych w swojej okolicy mozna
uzyskac po skontaktowaniu sie z lokalnym
dystrybutorem.

Unikalny numer identyfikacyjny/seryjny jest
podany na drazku poprzecznym dolnej ramy
z lewej strony wozka.

@ Katalog czesci zamiennych dla wézka
inwalidzkiego mozna uzyskac od lokalnego
dystrybutora lub pobrac ze strony
www.My-Netti.com

@ Instrukcje modernizacji wézka inwalidzkiego
mozna uzyskac od lokalnego dystrybutora
lub pobrac ze strony
www.My-Netti.com

@ Informacje o bezpieczenstwie produktu i
ewentualnych wycofaniach podane sg na
naszej stronie internetowej
www. My-Netti.com

@ Instrukcje recyklingu wézka inwalidzkiego
mozna uzyskac od lokalnego dystrybutora
lub pobrac ze strony
www.My-Netti.com
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¥ Netti
13. WYMIARY | CIEZAR

250 mm 250 - 350 mm 375 mm 405 mm 23,3 kg
300 mm 250 - 350 mm 375 mm 460 mm 24,0 kg
350 mm 250 - 350 mm 375 mm 515 mm 24,7 kg

* Pomiar migdzy ostonami krawedziowymi.
**  Pomiar od przodu ptyty siedziska do zawiasu oparcia bez poduszki.
Poduszka oparcia Superstabil S powoduje odjecie okoto 30 mm.
***  Pomiar od plyty siedziska do gdrnej czesci poduszki oparcia Netti Seating System.

Ciezar obejmuje gtéwne kota, kétka przednie, podnézki i podtokietniki.
Bez poduszek.

Maks. waga uzytkownika 75 kg.
Podczas montazu akcesoriow takich
jak zestaw napedowy itd., ciezar akcesoriéw nalezy odjac¢ od maks. wagi uzytkownika.

Bagaz przymocowany do woézka inwalidzkiego nie moze wazyc¢ wiecej niz 8 kg. Bagazu nie wolno
mocowac w sposéb powodujacy zmiane stabilnosci krzesta.

Maks. waga uzytkownika wynosi 75 kg, jezeli Netti Dynamic S jest stosowany jako siedzisko w
pojezdzie.

e b kP &6

Zalecane cisnienie napompowania przy stosowaniu opon pneumatycznych to: 60 - 65 PSI.
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